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SISTEMA DE COLGA

Advertencia

Este manual ofrece toda la informacion
necesaria para llevar a cabo el volado de estos
sistemas de DAS Audio. En este documento
recogeremos las precauciones de seguridad y una
descripcion de cada uno de los elementos a
emplear.

Para llevar a cabo cualquier actividad
relacionada con el volado de sistemas de sonido
de DAS Audio, es conveniente leer el presente
documento, asi como cumplir todas las
advertencias y consejos que en él se dan. El
objetivo, por tanto, es permitir al usuario que se
familiarice tanto con los elementos mecanicos que
le van a hacer falta para elevar el sistema acustico,
como con las medidas de seguridad y prevencion
que debe adoptar durante y después del montaje.

El colgado de las cajas debe efectuarse por
técnicos muy experimentados, con un
conocimiento adecuado de los equipos y herrajes
a utilizar, asi como de la normativa local de
seguridad aplicable. Es responsabilidad del
usuario asegurarse de que los sistemas de sonido
que va a suspender (incluidos todos los
accesorios de volado) cumplen con las normativas
estatales y locales vigentes.

Los datos que se ofrecen en este manual
referentes a la resistencia de los sistemas son
resultado de ensayos realizados en laboratorios
independientes. Es responsabilidad del usuario el
cumplir con los coeficientes de seguridad, valores
de resistencia, técnicas de volado, supervisiones
periddicas y advertencias dadas en este manual.
La mejora del producto a través de la investigacion
y el desarrollo es un proceso continuo en DAS
Audio Group, S.L., las especificaciones estan
sujetas a cambios sin previo aviso.

Se acepta de manera estandarizada la
aplicacion de factores de seguridad de 5:1 para
los recintos y partes estaticas. Para aquellos
elementos sometidos a fatiga por causa de la
friccién y variaciones en los esfuerzos a los que se
someten, se deben cumplir los siguientes factores
de seguridad; 5:1 para las eslingas de cable de
acero, 4:1 para eslingas de cadena de acero y 7:1
para eslingas de poliéster. Esto supone que un
elemento con una tension de rotura de 1000 Kg,
podra ser sometido a una carga estatica de
trabajo de 200 Kg (factor de seguridad 5:1), y
dinamica de tan solo 142 Kg (factor de seguridad
7:1).

Cuando se cuelgue un sistema la carga de
trabajo debe ser inferior a la resistencia de cada
punto individual de anclaje, asi como de cada
recinto.

Los herrajes utilizados deben revisarse
regularmente y las unidades defectuosas
desechadas. Es altamente recomendable el
establecimiento de una rutina de inspecciones y
mantenimiento de los sistemas, asi como de la
elaboracion de procedimientos de comprobacion y
formularios a rellenar por el personal encargado de
las inspecciones. Pueden existir normativas
nacionales que exigen, en caso de accidente, la
presentacion de la documentacion de las
inspecciones 'y de las acciones correctoras
llevadas a cabo tras las anotaciones desfavorables
realizadas en las mismas.

No debe aceptarse ningin riesgo en
cuestion de seguridad publica. Es
responsabilidad del equipo que realice el
montaje dotarse de elementos de seguridad
personal como casco, guantes, calzado de
seguridad, etc., pararealizar esta tarea.

Al suspender elementos del techo u otras
estructuras, se deben extremar las precauciones
calculando previamente su resistencia. Nunca se
deben colgar recintos acusticos de estructuras
que no tengan plenas garantias de seguridad.

Todos aquellos accesorios empleados para
volar un sistema de sonido no proporcionados por
DAS Audio son responsabilidad del usuario. Es
su responsabilidad emplearlos para efectuar
instalaciones de volado.
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MONTAJE DE GRUPOS DE 4 UNIDADES SOBRE PL-20S

Los grupos de 3 6 4 unidades son faciles de transportar en camién como se vera mas adelante. En esta
seccién veremos como se preparan.

Fijandonos en el PL-20S, observaremos los diferentes elementos que forman su sistema de anclaje y que
veremos con mas detalle a lo largo de este proceso.

Parte delantera de
la plataforma PL-20S.

Pasadores de seguridad
en el lateral de la

B plataforma PL-20S.

Parte trasera de "'-‘|
la plataforma PL-20S. *© -

Parte delantera de
la plataforma PL-20S.

Vista lateral de la plataforma PL-20S.

Pasadores de seguridad
de la plataforma PL-20S.
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Vista frontal de la plataforma PL-20S.

Perfil de un AERO-20A

Fijandonos en el perfil de las AERO-20A,
observaremos el gatillo que bloquea la angulacion.

Advertencia: Aseglurese de que esta
pulsado, bloqueando la angulacién, para que
la caja quede fijada a la plataforma de
manera segura.

Gatillo pulsado que bloquea la angulacion de un AERO-20A
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Cogiendo la caja por las asas bajela
suavemente sobre la plataforma hasta que la caja
quede apoyada en ella.

Retire los pasadores de seguridad de la
plataforma y sujete con ellos la caja tal y como se
indica en las imagenes.

Compruebe que los cuatro pasadores de
seguridad estan ubicados correctamente pues
soportaran al conjunto de las cajas.

Pasadores de
seguridad traseros:
REAR LINK

\
o \ ﬂ E_o /

\
Pasador de /
seguridad frontal Pasador de
seguridad frontal

=
=

Imagen del montaje final de una caja sobre la plataforma PL-20S.
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Ahora, pasemos a afiadir otra caja encima de
la anterior.

Para ello tendremos que fijarnos en los
mandos laterales de la caja y pulsar sobre ellos
como indican las flechas de la imagen.

Tirando de las bielas delanteras hacia arriba
(como se ve en la figura) quedaran desplegadas y
ancladas en esa posicion. Asegurese que estan
correctamente ancladas, por seguridad.

Las bielas delanteras quedaran ancladas, a
menos que pulsemos los gatillos delanteros para
que podamos llevarlas a su posicion inicial,
plegadas en el lateral.

El resultado, con la plataforma incluida, puede
verse en la imagen de abajo.

Biela delantera
plegada

Gatillo delantero

Biela delantera
desplegada

Imagen de la caja sobre PL-20S con las bielas preparadas para anadir otra caja encima.
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Mando lateral
Ahora deberemos desbloquear la angulacion

en la segunda caja, antes de apoyarla sobre la
primera (en esta configuracion el gatillo trasero
esta oculto).

Para ello moveremos los mandos en los
laterales de la caja hacia arriba hasta el final donde
se podra oir un click.

En ese momento saldra hacia fuera el gatillo
trasero, enclavandose el mando que moviamos,
desbloqueando la angulacion.

Cogiendo la segunda caja por las asas bajela
suavemente sobre la primera caja hasta que
quede apoyada sobre ella.

Retire los pasadores de seguridad de cada
lateral de la caja y sujete con ellos la caja tal y
como se indica en las imagenes.

Nota: Podemos dejar las bielas delanteras
preparadas para apilar la tercera caja.

Gatillo trasero visible

Pasadores de
seguridad
delanteros

Imagenes del alineamiento de dos cajas sobre la plataforma PL-20S.
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Una vez apoyada y puestos los pasadores de seguridad delanteros, elegiremos 7° (que es el maximo
posible para este modelo), con el selector de angulos de la primera caja y pondremos los pasadores de
seguridad traseros (dos por cada lado de las cajas): unos en REAR LINK, de la segunda caja, y otros en los
orificios correspondientes a 7°, de la primera (como se observa en las figuras de abajo).

Compruebe que todos los pasadores de seguridad estan ubicados correctamente pues soportaran al
conjunto de las cajas.

Pasadores
de seguridad

DETALLE

Imagenes del montaje final de dos cajas sobre la plataforma PL-20S.
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Ahora deberemos desbloquear la angulacion en la tercera caja, antes de apoyarla sobre la segunda (en
esta configuracion el gatillo trasero esta oculto, como se vio en la pagina 7).

Para ello moveremos los mandos en los laterales de la caja hacia arriba hasta el final donde se podra oir
un click.

En ese momento saldra hacia fuera el gatillo trasero, enclavandose el mando que moviamos.

Cogiendo la tercera caja por las asas bajela suavemente sobre la segunda caja hasta que quede
apoyada sobre ella.

Retire los pasadores de seguridad de cada lateral de la caja y sujete con ellos la caja tal y como se indica
en las imagenes, como se vi6 en la pagina 7.

Una vez apoyada y puestos los pasadores de seguridad delanteros, elegiremos 7° (que es el maximo
posible para este modelo), con el selector de angulos de la segunda caja y pondremos los pasadores de
seguridad traseros (dos por cada lado de las cajas): unos en REAR LINK, de la tercera caja, y otros en los
orificios correspondientes a 7°, de la segunda (como se observa en las figuras de abajo y como se vié en la
pagina 8).

Compruebe que todos los pasadores de seguridad estan ubicados correctamente pues soportaran al
conjunto de las cajas.

Estas son las imagenes del montaje final de
tres cajas sobre la plataforma PL-20S. Hemos
desplegado las bielas delanteras para alojar una
cuarta caja, pero si el grupo fuera de tres seria
mejor dejarlas plegadas.
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10

Ahora deberemos desbloquear la angulacién en la cuarta caja, antes de apoyarla sobre la tercera (en
esta configuracion el gatillo trasero esta oculto, como se vio en la pagina 7).

Para ello moveremos los mandos en los laterales de la caja hacia arriba hasta el final donde se podra oir
un click.

En ese momento saldra hacia fuera el gatillo trasero, enclavandose el mando que moviamos.

Cogiendo la cuarta caja por las asas bajela suavemente sobre la tercera caja hasta que quede apoyada
sobre ella.

Retire los pasadores de seguridad de cada lateral de la caja y sujete con ellos la caja tal y como se indica
en las imagenes, como se vi6 en la pagina 7.

Una vez apoyada y puestos los pasadores de seguridad delanteros, elegiremos 7° (que es el maximo
posible para este modelo), con el selector de angulos de la tercera caja y pondremos los pasadores de
seguridad traseros (dos por cada lado de las cajas): unos en REAR LINK, de la cuarta caja, y otros en los
orificios correspondientes a 7°, de la tercera (como se observa en las figuras de abajo y como se vié en la
pagina 8).

Compruebe que todos los pasadores de seguridad estan ubicados correctamente pues soportaran al
conjunto de las cajas.

Estas son las imagenes del montaje final de
cuatro cajas sobre la plataforma PL-20S. No
coloque mas de cuatro cajas por estabilidad.
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MONTAJE DE ARRAY DESDE GRUPOS DE 4 UNIDADES SOBRE PL-20S

Los grupos de 3 ¢ 4 unidades son faciles de
transportar en camion.

Vamos a ver en esta seccion como montar un
array partiendo de grupos de 4 unidades.

Primero cogeremos el grupo de 4 unidades
que va a quedar arriba del todo, y le montaremos
el AX-AE20.

Para montar el AX sacaremos las bielas de la
unidad superior del grupo tal y como se ha
explicado en la seccién anterior.

El resultado es el de la figura de la derecha.

A continuacion colocaremos las piezas
laterales del AX insertando los pines de seguridad,
tal y como se observa abajo.

Compruebe que los pasadores de seguridad
estan ubicados correctamente en los orificios
FRONT y REAR, pues soportaran al conjunto de
cajas.

pasador de seguridad
para fijar la biela trasera
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Con ayuda del programa Ease Focus sabremos
en que punto de las piezas laterales tenemos que
unir las barras Pick Up del AX, con ayuda de pines
de seguridad, taly como se observa en las figuras.

En caso de que se usen dos motores de
elevacion, se utilizara una segunda barra (Pick Up)
que se unira mediante la misma técnica al orificio
indicado por el programa Ease Focus.

Compruebe que los pasadores de seguridad
estan ubicados correctamente pues soportaran al
array.

AX-AE20
W.L.L.: 715 kg

PICKUP-AX-AE20
W.L.L.: 715 kg

DETALLE

| ‘.’///I
\ oLl LTI : _ 4, £ [i;

°
°
°

Por ultimo, se engancha el motor de elevacion. En el caso de que necesitasemos de dos motores de
elevacion, cada motor se uniria a una de las barras PICKUP-AX-AEZ20.

Como en todos los trabajos con cargas, provéase de los elementos de seguridad adecuados, como
guantes, calzado de seguridad, etc.
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\Veamos como asignar los angulos entre cajas.

Nétese que la primera caja, la que se une al AX tiene como angulo asignado 0° (el pin de seguridad en
SELECT ANGLE esta en la posicion del 0). Esta sera la asignaciéon correcta para ella.

Con ayuda del programa Ease Focus sabremos que angulo le corresponde a cada caja para obtener un
array con la respuesta deseada. Este proceso es similar para todas las cajas a partir de la segunda con
respecto a la primera.

Pero antes de comenzar, fijése que en la serigrafia.

SELECT
Orificios SELECT ‘

ANGLE para
pasadores de
seguridad

Ejemplo de linea
discontinua azul

Ejemplo de linea
continua blanca

Podemos observar que hay dos tipos de lineas (continuas y discontinuas) con dos colores (blanco y
azul).

Asi, cada angulo seleccionable esta emparejado con un orificio para fijarlo con un pasador de seguridad,
es decir, un orificio presentara el mismo tipo de linea y color que el angulo seleccionado con el mando.

Por tanto, con el mando selector elegiremos el angulo deseado y colocaremos un pasador de seguridad
en el orificio que tenga el mismo tipo de linea y color (véase un ejemplo abajo).

Ejemplo: SELECT ANGLE = 7°
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Ahora procederemos a asignar los angulos entre cada par de
cajas.

Nétese que la primera caja, la que se une al AX tiene como
angulo asignado 0° (el pin de seguridad en SELECT ANGLE esta
en la posicion del 0). Esta sera la asignacion correcta para ella.

Recuerde que se tiene que hacer lo mismo en los lados DETALLE
reciprocos de las mismas cajas (en las figuras sélo veremos un
lado).

1.- Sacar el pasador
de seguridad del
orificio SELECT
ANGLE de la caja

inferior.
o )
B
© 00 00 2900 0 0 o
o Emm.mmnm 2000 ¢ 5 5
> BEmm 290 0 o
d ] R ]
ve &2 . ,-.-—-E“m
@.. o“ 2.- Seleccionar el

angulo deseado, por
ejemplo 1°.

o=
u.@. ;’
o -o®
(< . 3.- Volver a poner el
. % J pasador de DETALLE
Q\, 2 Y5 seguridad en
: SELECT ANGLE. En
—7 el ejemplo, para 1°
b ) (este orificio es
[ o) mismo para 7°, 5°, 3°
DETALLE

4.- Pulsar el gatillo
trasero para bloquear
el éangulo en cada
lado de la caja.
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Una vez que, actuando en ambos lados, hemos asignado el angulo para el primer par de cajas,
repetiremos el mismo proceso para seleccionar el angulo entre la segunda y tercera. Y asi sucesivamente
hasta llegar a la ultima.

Para que los angulos del total sean mas parecidos a los usuales, vamos a reasignar los angulos entre
cajas, pensando en un array formado por 8 cajas.

Nota: Los angulos seleccionados entre las cajas no se notaran hasta que las elevemos, por lo que antes
de levantar el grupo se pueden asignar y cambiar los angulos facilmente.

En este nuevo ejemplo, asignaremos:
Entre la primera y la segunda: 0.5°
Entre la segunda vy la tercera: 1°
Entre la tercera y la cuarta: 1.5°

Filese que el angulo se obtiene actuando sobre la caja inferior, por lo que para tener un angulo entre la
cuarta y una quinta caja habra que actuar sobre la quinta (cuando se afiada).

En este punto, para afladir mas cajas deberemos desenganchar la plataforma.

LEVANTAR

-

DETALLE

Como se observa en las figuras: Primero
quitaremos los 4 pasadores de seguridad de la
plataforma y después levantaremos el grupo de
cajas.

=
%.
=

Al levantar, veremos como se separa el grupo
de la plataforma, y oiremos unos cliks conforme se
fijen los @angulos seleccionados entre cajas.
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El resultado, al elevar el grupo, serfa el que

se muestra en la figura.
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Ahora con el siguiente grupo de 4 unidades
procederemos igual que antes, y asignaremos:

Entre la cuarta y la quita: 2°

Entre la quinta y la sexta: 4°

Entre la sexta y la séptima: 6°

Entre la séptima y la octava: 7°
Tal y como se hemos hecho antes y de acuerdo a
las figuras siguientes.

1.- Primero sacaremos

Cajan° 1

Cajan® 2

Cajan°3

Cajan®° 4

Caja n°

Cajan®°6

las bielas de la unidad
superior del nuevo grupo de
cajas. Asignaremos el angulo
a la caja superior del nuevo
grupo y lo fijlaremos con el
pin de seguridad en
SELECT ANGLE
correspondiente a 2°.

2.- Bajaremos el grupo
que tenemos colgado sobre
el grupo que vamos a unir
hasta que apoye en la biela
delantera de la caja n° 5.
Alinearemos los agujeros y
pondremos los pasadores
de seguridad.

3.- Seguiremos bajando
el grupo superior hasta que
se apoye completamente en
el grupo inferior. Finalmente,
colocaremos los pines de
seguridad en REAR LINK de
la caja n° 4, quedando
unidas las ocho cajas.
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Una vez unida la caja superior del nuevo

) grupo, procederemos a asignar a las demas cajas

S los angulos adecuados segun las indicaciones del
G- programa Ease Focus.
B En este ejemplo:

@ ° ° Entre la cuarta y la quita: 2°
Entre la quinta y la sexta: 4°
Entre la sexta y la séptima: 6°
. Entre la séptima y la octava: 7°

El procedimiento para asignar los angulos a las
cajas es el mismo ya descrito con el primer grupo
de 4 unidades.

i Tal y como ya se dijo, después de asignar el
} . angulo hay que pulsar el gatillo trasero para
Q. Y dejarlo bloqueado.

; /é Lo mismo sucede con el proceso para retirar la
3’ sV, plataforma.

Py
J o) S LEVANTAR
Sel=YA
1ol s
OQ?: =
of IO
i ZIN /
— B DETALLE

18
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Aqui se puede observar el resultado para este ejemplo tipico con 8 unidades.

“o ) = 0.5°
8@", o
. K@tﬂm@
L= "
cu- o u-a
AN o]
P = 1.5°
Q. o
amn -
Q. s
Lal
% A
) u'u—n -
S

Manual de Colgado / aero series / Rigging Manual

19



DESMONTAJE DE ARRAY EN GRUPOS DE 4 UNIDADES SOBRE PL-20S

Los grupos de 4 unidades son faciles de transportar en camion como se vera mas adelante. En esta
secciéon veremos como desmontar un array en grupos de 4 unidades.

Primero bajaremos el array y lo alinearemos con la plataforma PL-20S, como se observa mas abajo en las
figuras.

)

T
o] o)
o
©0000000dqoo0000000 0 © 000000000
. EEREREEERB BREEEEEEEE
- . . T T
F

Q i
01 - %
K= WA
0 - @
S=a/
0 j @
a :
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Antes de apoyar el array sobre la plataforma, es muy importante desbloquear los angulos de
las cajas correspondientes (véase en la figura las cajas: 2, 3y 4, dejando la 1 bloqueada), tal y como se vié
en la pagina 7, para que al descender se vayan plegando solas sobre la plataforma.

D

o] [¢]
o
¢ 00000 0O 0 0 00 00000 © 0 0 0000000
. EEREEREE® EpAEEEEE B8
e . \d w. mm R .-__1

Q) =Jm 3
oy -
.a@‘ ;a’ 2
@ o y y
. “a 1
#°
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A continuacién, actuaremos sobre los dos pasadores de los

laterales de la plataforma que se indican en la figura (1), girandolos.
< @ Esto permitira que levantemos la bandeja de la plataforma (2).

Encarando los orificios con los frontales de la caja colocaremos

5 ahora los pines de seguridad (3).
o 0
i
0 00 0 00 0 0 0000000000 00 000 00 0O
. BEEEEERER TGS EEEE
@ ° 5=, 281020 . .-_1

Pasadores laterales
que liberan la bandeja

Q . de la plataforma
0 . @ DETALLE
: N Después bajaremos el array hasta que se
* apoye sobre la plataforma (4). Tenga mucho
): o ’ cuidado con esta operacion para evitar
Q om accidentes. Utilice los elementos de

seguridad personal necesarios como
calzado de seguridad, guantes, etc.
Giraremos los pasadores laterales de la
plataforma para que quede fija la bandeja y, por
ultimo, colocaremos los pines de seguridad en
los orificios de REAR LINK (5).
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Ahora seguiremos bajando el array apoyandolo
sobre la plataforma. Cuando las cuatro cajas
inferiores queden apoyadas procederemos a quitar
los pasadores de seguridad. Tal y como se ve en
las figuras siguientes.

1.- Retiraremos los pines
de seguridad en REAR LINK
de la caja superior.

) 020
. o 2.- Quitaremos los
° o, @ pasadores de seguridad
o N oms frontales.

O O
e

0 0 e

DETALLE

3.- Subiremos un poco el
resto del array y sacaremos

. o de debajo el grupo de cajas.
. /@ Por ultimo, plegaremos las

o bielas delanteras actuando
L = sobre el gatilo delantero,
@ . g retiraremos el pin de
o =0 seguridad en SELECT

ANGLE y moveremos el
mando a la posicién STORE
(con lo que tendremos
plegada la biela trasera).

o s oo P
& i
o &
@ o w
oy ) ) Para desmontar el resto del

array se procede analogamente

([—=
@ @ a lo expuesto.
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COMBINACION CON ARRAY DE AERO-40A

Las unidades AERO-20A y AERO-40A se pueden combinar para formar array. Este tipo de array mixto
necesitara de un accesorio, el AX-COMB0O2040 que se suministra a parte. En esta seccién aprenderemos su
Uso.

S

\\
AX-COMBO2040
WLL: 300 kg Il
Colocar dos pines iit
en cada lado
N

El AX-COMB0O2040 debera montarse sobre las AERO-
20A como se muestra en la figura adjunta.

Colocar el pin en

: el orificio de "SELECT
L~ ANGLE" que hayamos

5 | obtenido en el programa
Ease Focus, para
nuestra aplicacion.

Preste atencion a la correcta colocacion de los pines
de seguridad, pues soportaran la carga de las unidades
de AERO-20A.

En nuestra web podra encontrar una guia explicativa
de los tipos de pines de seguridad de DAS Audio Group,
S.L., y donde se usan, con dibujos explicativos.

El resultado se puede observar en la figura de abajo.
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Tal y como se ve en las figuras siguientes, se uniran las cajas de AERO-40A y AERO-20A, mediante el
accesorio AX-COMB0O2040.

Preste atencion a la correcta colocacion de los pines de seguridad, ya que son pines distintos y van a
ambos lados de las cajas.

En nuestra web podra encontrar una guia explicativa de los tipos de pines de seguridad de DAS Audio
Group, S.L., y donde se usan, con dibujos explicativos. Recogemos aqui una figura con los tamafios:

PIN @ (mm) L (mm) Ref.
PIN-6-C 6 15 30003600
PIN-6 6 23 30002878
PIN-8-C 8 22 30006080
PIN-8 8 30 30002877
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El resultado, al bajar el array de AERO-40A
sobre el grupo de AERO-20A y unirlos, sera:

El resultado se puede observar en la figura '
adjunta.

Bastara con volver a levantar el array, retirar la
plataforma vy fijar el array a la altura correcta, para
concluir el montaje de esta combinacion de cajas.

(a= )
S 1
( N

Para desmontar habra que seguir con la
misma secuencia de pasos, pero a la inversa.

Nota: Guarde los pines tipo PIN-8 en los

orificios interiores del AX-COMBO0OZ2040, donde
estaran mas resguardados.

Manual de Colgado / aero series / Rigging Manual




SISTEMAS APILADOS

La plataforma PL-20S tiene mas una mision de transporte de unidades, que para un uso apilado como tal,
ya que la angulacion de las cajas podria hacer inestable al conjunto y hace poco recomendable su uso para
sistemas apilados.

En cambio la PL-278CS no tiene este problema y podria emplearse tanto para el transporte como para el
uso apilado, siempre que no se supere el nimero de 3 unidades de LX-278CA (todas las versiones), como
maximo.

Por tanto, dispondremos de los siguientes accesorios para el apilado de sistemas en aero series:

La PL-218CS es una plataforma que permite
tanto el transporte como el uso apilado de l0s LX- —=—"~
218CA (todas las versiones), siempre que no se =
supere el nUmero maximo de 3 unidades.

PL-218CS
WLL: 400 kg

Orificios para atornillar

ff j =
=

AXS-AE20
WLL: 150 kg

El accesorio AXS-AE20 es una plataforma que permite el uso apilado de los AERO-20A, siempre que no se
supere el numero maximo de 4 unidades, y siempre que estén debidamente sujetas, con cinchas o
atornillados, a los subwoofer sobre los que estaran apilados (véanse los ejemplos en las imagenes
inferiores).
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El accesorio AXS-AE20 es una plataforma que permite una sencilla angulacion de las cajas, siguiendo las
siguientes indicaciones (imagen inferior).

[ 0° N \(+3.5°

\

El accesorio AXS-AE20 también se puede combinar con el accesorio AXC-ZT para montajes como
los de las figuras inferiores.

No apilar mas unidades de las recomendadas:

N° MAX. DE UNIDADES APILADAS:

i j t 4 unidades sobre AXS-AE20
1 unidad sobre AXS-AE20 con AXC-ZT
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TRANSPORTE

Esta seccion sélo pretende ser una recomendacion a la hora de transportar unidades aero.
Para ello, partiremos de dos configuraciones ejemplo y recomendaremos unas formas de ubicar en un
camion para poder transportarlas de forma cémoda y segura.

Ejemplo 1: 16 x AERO-20A + 8 LX-218CA-NET

DASNET-RACK-

CP_20

1

DASNET-RACK-26

CP_20

i[:

eCP_3
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ANEXO | : Herramientas para el colgado de sistemas

Para obtener resultados optimos colgando sistemas aero series 2, es obligatorio el uso del
software de simulacion Ease Focus 2 que se puede descargar de forma gratuita de la pagina web
www.dasaudio.com, dentro de la seccion de soporte. En el archivo de descarga estan incluidos el
software y los ficheros gll con los datos acusticos de los sistemas.

Q@ EASE SHTWINT m—m rrpese—— EASE Softwara

El usuario debe tener presente que cualquier desviacion en la instalacion real del sistema con
respecto a los datos simulados puede afectar a la cobertura del sistema, sobre todo en el tiro largo.
Por ello DAS Audio ofrece inclindmetros y medidores laser para poder efectuar la instalacion del

sistema de forma precisa:

T
LAk TG

Medidor Laser Leica Disto D5 Inclinémetro que se fija en el sz)porte de
colgado y lector. TEQSAS LAP-TEQ
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ANEXO Il : Capacidad de carga maxima del AX-AE20

El AX-AE20 estd compuesto por dos paneles laterales de acero y aluminio y una barra central
(PICKUP-AX-AEZ20). Se trata de un soporte de colgado modulary desmontable.

La capacidad de carga maxima es de 20 unidades* (con limitaciones) con un coeficiente de
seguridad de 5:1.

Para sistemas de 12 cajas o mas se ha de anadir una barra adicional y el array quedara colgado de
dos puntos (motores) para tener mayor seguridad y control sobre el angulo del sistema en todo
momento.

Limitacion de carga con AERO-20A: * En los paneles laterales esta serigrafiado el nUmero maximo
de cajas que se pueden colgar dependiendo del punto de anclaje marcado por el software (o eje
vertical del centro de gravedad del sistema). Consultando el EASE Focus 2 veremos en funcién del
punto de anclaje cuantas unidades se pueden instalar.

punto de anclaje

Estas son las limitaciones de carga en funcion de la posicion del eje vertical del centro de
gravedad del sistema:

De los puntos 2 al 20 independientemente de si se usa un motor o dos, se pueden colgar 20
unidades AERO-20A.

En el punto 1 se pueden colgar 19 unidades AERO-20A

En el punto 21 se pueden colgar 19 unidades AERO-20A punto de

anclaje

Punto de anclaje - eje vertical del centro de gravedad

En el grafico adjunto el eje vertical del centro de gravedad del sistema ,
pasa por el punto de anclaje numero 11. e [ ——

El punto de anclaje mostrado en el software se situa alineado con el eje Li—

vertical del centro de gravedad del sistema. La posicion de este eje ] 4

vertical depende obviamente del numero de cajas, del angulo entre ellas N~
'-1?‘ A
/

ZIn

y del angulo vertical total. Las limitaciones de carga son mostradas por el ~3
software y dependen de dicha posicion del eje vertical del centro de =
gravedad.

34 Manual de Colgado / aero series / Rigging Manual



Objct Propetio #x  Por ejemplo, supongamos un sistema de 16 unidades AERO-20A. Si
Sl consultamos la serigrafia del panel del AX-AE20, observamos como 16

Setup [AX-AERO 20 -] . . .
- e unidades se pueden colgar cuando el eje vertical del centro de gravedad
e se alinee con cualquiera de las 21 posiciones de colgado.
X ml: 000 Ver.[] 598
Y [m]: -11.21  Hor. [ 0.00 ® ® ® ® ® ® ® e
08 O3 .@ s ([3) (z1)
Zimk s = ="
| Rigging ] [ Fiter Settings | s
Rigging
BoxCount: (16 - [ aosey | En la simulacion adjunta el sistema esta colgado a 10metros de altura
Weight 548.50kg —con -6,98° de inclinacion. No aparece ningun warning de carga maxima.
[”] Pinpoint: 18 Delta [ 0.1
Cabinet Gan  Ange Los warnings por carga maxima SOLO aparecen si el numero de cajas
17‘:‘”;0” | esmayora19unidades. A partir de 19 unidades aparecen los warnings
2 [hero ) L2 de carga y se debe comprobar donde queda situado el eje vertical del
N s -2 ~| centrodegravedad delsistema.
[
4?‘Ae'°2° HD '} P : H . Object Properties 2 x
5: [Aero 20 lo_-l75— | Siafadimos cuatro cajas mas paratenerun g e
= o s .| totalde 20 unidades AERO-20Ael software sws  [wacom -
;}22: HE “} o7 /| nos advierte de que 20 unidades solo se  Lse: Aero 20
Sj‘mm (g 2 podrian colgar del punto numero 2 al 20. Posiion & Orentation
m;‘mzu 0 _] Xfm: 000 Ver.[1 5.9
11: [Aero 20 D ,]-} En este caso en concreto para tener |Yin ] el RE
12: [ Aero 20 -1~ | inclinado el sistema a -6,98° el eje vertical | zi 10.00] | mmnbisohi s
13: [ Aero 20 o _~li;| delcentrode gravedad del sistema se sitlia |0 i s
1¢: [Aero 20 b_--| alineado con el punto de anclaje nimero 20, [Asss
15[ Ao 20 o '] por los que estariamos dentro de los [®c  [2 /[ Awsi
16: [ Aero 20 | 2 ; Weight: 680.90kg
«— | margenes de seguridad. Recordad que
desde el punto 20 se pueden colgar 20 |~ "™ @ tEh ke
unidades (ver dibujo del panel arriba). A e .J‘
[ Show Object List ] 2 [Aer 20 o~ —
Project Properties | Object Properties 3:}M20 HD '}
" 4: [Aero 20 0 -
Je 5: [Aero 20 o~
12 §: [Aero 20 o ~] =k
s 1 7. [Aero 20 1[0 -]
i | | &[ren o)==
— || | o2 @ vJ
bt ————{| | 10:[Aen20 [0 ']ose
9.2+ | [ 11:[Aero 20 |[o v]-' =
8.8+ I || [z[ree2 [0 v]m
= 4 ] || |13 [Am20 [0 ~] ==
N 8.0 i T 14 [ Aam 20 oo~
7.6 —— =
22 ) || | Erors & Wamings <
5 Jar A\ Important Safety Waming:
S‘Sj —— — o Maximum number of Aero20A cabinets from each
6.4 ag T = = rigging pinpoirt:
6.0 T Pinpoint 1: 19 cabinets.
1 ! 7 ~ e = L—> Pinpoint 2to 20: 20 cabinets.
5.6 ¥l B g - ~ Pinpoint 21: 19 cabinets
5.2 _ :
48 e —
| erP P P PR P e ) e P P P e e [ ) [ ) T
-40 -35 -30 -25 -20 -15 -Wé)lmiO‘S 00 05 10 15 20 24§

20 AERO-20A - como el eje del centro de gravedad vertical coincide
con el punto 20 se pueden colgar 20 unidades con esa configuracion.
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ANEXO Ill : Consejos para el uso de EASE Focus 2

Angulos de SISTEMA (cluster):
Esimportante saberinterpretar el signo de los angulos totales del sistema en el EASE Focus 2.

Un cluster puede estar colgado con diferentes posibilidades angulares, dependiendo del numero de
cajas, del angulo entre las mismas y del punto de anclaje del motor. En el software el angulo viene

definido en la casilla Ver.[°]

Los sistemas inclinados hacia adelante (hacia abajo) tendran angulo negativo (-). Los sistemas
inclinados hacia arriba tendran angulo positivo (+).

Criterio angular del cluser - —@ -

2,03

0.89 m:

\—‘\—,
\
\
\

CEERETSE

10 08 06 04 02 00 02 04 06

D[m]

)5

6 AERO-20A a -5°

o

0,90 m

il s Bl i Rkl bl i i bl b b b b |
-16 -14 -12 -10 -08 -06 04 -02 00 02 04 06 08

Dm]

Object Properties 2| TRigging |
System Parameters
Sn: (AXAERD 20 2 | 102
Label: Aero 20A 10,03
Postion & Oriertation 98-
X m}: 0.00] Ver.[}: 500 J e
Y fml: 121 For [T W
Zm}: 10,00 L
923
[Fbggng Riggng ] [ FiterSetngs | E g0
Box Count: s v|[ AtoSply || 884
Weight: 217,50kg 8.6;
[ Pinpoint: |12 ~| Deta[] 018 o
l Cabined | = Angle 8‘2:
AX-AERO 20
[ E |
2:[Aero 20 [0 -] 7.8
3: [Aero 20 I
4: Ao 20 o ~]
5: [ Aero 20 |lo =
6: [Aero 20 |
Setup: (Ax-AERO 20 - =
. e 1004
Posttion & Orientation 9.8
X mk: 0.00 | Ver.rt: [i0.00 96
Y [ 121 Hor. [ 0.00 941
Zon 1000
[m Riggng J [ Ftersetings | z 804
=77
BoxCourt: 6 ][ Aoy || 5
Weight:  [% 21750kg 86
] Prpoint: |6 - Deta[] 038 Ve
| Cabinet | Gan  Angle 82
AX-AERO 20 ;
1: [Aer 20 [0 v] B
2 [Aen 20 || 784
3 (Ao 20 | ’
4 [Aern 20 [0 ~]
5: [ Aero 20 Jlo..~)
6: [Aer 20 o -]

36
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Significado del parametro DELTA en EASE Focus 2:

El parametro delta marca el angulo que FALTA para llegar al angulo deseado en nuestro sistema
(Ver[®]). SOLO Es util conocer este dato cuando colgamos el sistema de un solo PUNTO.

Imaginemos un sistema de 8 unidades colgadas a 11metros de
altura.

— El angulo deseado es Ver[°] -15°
Como se aprecia en la captura de pantalla Delta [°] -0,69°

Esto Significa que para llegar a los -15° deseados nos faltan 0,69°
si colgamos el sistema del punto 19.

Si el signo de delta es negativo (-) indica que faltan 0,69 hacia
abajo.

Si el signo de delta es positivo (+) significa que los grados que
falten son hacia arriba.

Object Properties 2 x
System Parameters
Setup: [Ax-AERO 20 -
Label: Aero 20A
Position & Oriertation
Xk 000 | Ver. [ 15,00
Y fm: 281 For [T 0,00
o o0
(o Rogng ][ Ftersemngs |
-
Bax Count E | [ Adospiey |
Weight: 283.70kg
| Pinpoirt: (19| Deta[]: -0.69
Cdle Gain __Andle
[Ax-aERO 20 }
1: [Aero 20 o~
2 [Aerm 20 o~
3 [Aeo 20 |o.~]
4: | Aero 20 o ~]
5: [ Aero 20 [0~
6: [Aero 20 o ~]
7 [ Aero 20 o ~]
:[Aero 20 fo- ]
Object Properties 1%
System Parameters
Setup: (Ax-AERO 20 -]
Label: Aero 20A
Posttion & Orientation
X m: 0.00 | Ver. ['} H2.00
Y ml: 281 For [T .00
Zo
[ Rigging ] [ Fiter Settings ]
Rigging
Box Court: 8 v|[ AtoSpay |
Weight: 283,70 *g

Criterio angular de delta - —@ -

Veamos el caso contrario.
Se trata del mismo sistema colgado de un solo punto. 8 unidades
AERO-20A.
£l angulo deseado en Ver[°] -12°
__En este caso Delta [’] es 0,53°

Esto significa que si colgamos el sistema del punto numero 18 nos
falta inclinarlo hacia arriba 0,53° para llegar a los -12° deseados.

[7] Pinpoint: 18 Deka [ 0.53

[AxAERO 20 \
+ [pon 0 o
2 o3 o)
3:[Aem 20 [0 v]
&Aoo 20 |[0 ']
5: | Aero 20 [0 v]
6: [Aer 20 [0 v]
7:[Aew 20 |[0 ']
8: [Aero 20 [0 ~]
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Parametro DELTA en EASE Focus 2y angulos maximos:

Como se vio anteriormente el parametro DELTA marca la diferencia (por exceso o por defecto) entre
el angulo del sistema deseado y el obtenido al colgar el sistema de un solo punto.

Cuando colgamos el sistema de DOS puntos, es muy util este parametro porque también nos
determinara los angulos maximos con los que podemos instalarlo.
Por ejemplo - supongamos un sistema de 16 AERO-20A:

Object Properties Yo 1
System Paramet . . .
A El sistema se encuentra inclinado -7,27°
T S La posicion del eje vertical del centro de gravedad se alinea con el
e punto de anclaje numero 19.
X m]: 0,00 | Ver.[: 727
Y [m}: 881  Hor.[]: 0,00
Zim} 11.00
¢ Hasta qué angulo maximo podriamos inclinar hacia abajo el
[ Rigging ] [ Filter Settings | 1 o
Ragng sistema”
BoxCourt:  [16 -] [ ans= ||[Imaginemos que queremos colgar el sistema a -15°.
I_w : 54850k0 Veamos que sucede en el software:
[Z] Pinpoint: 19 Delta [7]:  -0.43
Cabinet Gain  Angle | Object Properties 2 x
|AxAERO 20 | Observamos como Delta: -8,37° System Porameters
& l:z ”g—'] Esto significa que nos faltan 8,37° parallegar  s* [AxAER0 20 v)
S = alos-17°deseados. Label Aero 204
3 [Aem 20 o ~] _ E | si | dri Postion & Orientation N
[ 0 n este caso el sistema solo se podria =
[ e inclinar como maximo: 17-8,37=8,63° del *™ o=l L
6 [few 2 6 punto 21 del AX, ya que no disponemos de :"“" :i; il o
7 [fero 2 o puntos mas retrasados en el AX-AE20. o it
s;lmzo I[[o [ Rgong J [ FiterSetings |
9: [Aero 20 0 Rigging
10: Ao 20 |0 BaxCort: (16 ~][ Atospey |
11: [ Aero 20 [0 Weight: 548.50kg
e o —
13: [Aero 20 (o 925 Cabinet Gain  Ange
14: [Aero 20 [0 300 [Ax-AERO 20 |
15: [Aero 20 |[o 250 1: [Aero 20 o~
16: [Aero 20 (o = 2:[Aero 20 [0 -]
e 3: [ Aero 20 |[0 ']
750 4:[Aero 20 Jo ~]
o 5 [Aer 20 [0 v]
| Object Properties 2 x bt T - =05 -]
System Parameters e E,I ” ] 05t ~
Setup: AXAERO 20 - 25 7:[Aero 20 o~
[ ] i: 8: [Aero 20 [0 v]
Label: Aero 20A 5753 9~|Aefo20 HD ]0.55 -
Position & Orientation :Z‘; N 0 ']
Xim]: 0.00] Ver.[L: -8.63 B0 e 0 l
Y [m]: 881  Hor.[: 0.00 3238 34 30 A6 a2 08 04 00 0s 08 12
o — e
fml: - 13: [Aeo 20 Ic 'l
— ] [ FterSongs | 14: [ Aero 20 |[o -]
Rigging 15: [Ae0 20 [0 v]
BaxCount: 16 *| [ AtoSpay | 16: [ Aero 20 [0~
Weight: 548.50!(2
[ Prport: (21 | [n/a -
|A><.AE:; |G°‘" = En efecto si cambiamos el angulo del sistema a -8,63°, comprobamos
1. [fom20 I0 ,I como el punto de anclaje (eje vertical del centro de gravedad) es el
2 [fen 20 o .] numero 21y delta esigual a cero.
3: [Aero 20 [0 -]-lim
4 [Aero 20 [0 v]
5?[%020 ”0 ']r—\
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