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1. INSTALACION MODBUS.

Seguir los siguientes puntos para para la instalacion del protocolo:

1. Descargar la carpeta y ejecutar el fichero ModScan32.exe.

2. Hacer clic sobre Aceptar en la ventana que aparecera a continuacion.

3. Proceder a configurar el programa ModScan.
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Es necesario saber que existen dos formas distintas para comunicarse con los equipos y asi hacer uso de todas la

funciones de escritura (RW)y lectura (RO) de este protocolo:

a. Mediante cable Ethernet (MODBUS TCP con una tarjeta NIMBUS). En caso de que requiera conectarse de esta
forma, saltarse el punto N°4 y continuar con los puntos 5y 6.

b. Mediante cable RS232 — seguir los pasos que se describen en los puntos 4,5y 6.

4. Conectar el cable RS232 entre el puerto del SAl'y el ordenador. Una vez conectado, abrir el “Administrador de
dispositivos” en el Panel de control del ordenador con el fin de encontrar el nimero del Puerto COM que se habré

establecido.
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5. Dentro del programa, hacer clic sobre "Connection” — "Connect”.

6. Enelapartado “Connect Using”,

6.1. En el apartado "Connect Using", desplegar para seleccionar y escoger Modbus TCP Server
Insertar aqui Imagen "A" adjunta en el "WORD".

6.2. En el apartado "Connect Using", desplegar para seleccionar y escoger “IP Adress": teclear por defecto la direccion
100.0.0.1.

Insertar aqui Imagen "B" adjunta en el "WWORD"

7. Existen 3 tipos de actuaciones del programa:

c. Laprimeraimagen indica que el dispositivo no esta conectado, debido a que el cable puede no estar conectado, o

mal conectado, que no se haya realizado el paso anterior para conectar el dispositivo o que, simplemente, el cable
esté defectuoso y no se detecta la conexion.
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d. La segunda imagen indica que se ha detectado algtin problema con la comunicacién con el SAI, por lo que éste
dejara de recibir érdenes del protocolo Modbus. Ello puede ser debido a una localizacion incorrecta, a que se haya
superado la longitud méxima o que no existan parametros de los ndmeros seleccionados.

e. Finalmente, en la tercera imagen, la no aparicion de ninguna alerta indica que todo es correcto y que el protocolo
Modbus enviara érdenes al SAI sin ningtn problema.

8. Enla pagina principal del ModScan abierto anteriormente, modificar los 3 parametros indicados a continuacion:

0 Enlaventana “Address”teclear la direccién del registro que se desee modificar (los cuales se encuentran en el
Excel adjunto con todas las posibles funciones a realizar desde el programa).

IMPORTANTE: Sumar 1 a cualquier registro que se desee visualizar o actuar sobre él. Ejemplo: si se
desea realizar un test de baterias y éste se encuentra en la direccion 700, entonces el valor real a tener en
cuenta para actuar en esa direccion seré la 701y no la 700.

o En la ventana “Lengh” indicar el nimero de registros o direcciones que se quieran visualizar en pantalla. Se
recomienda seleccionar un ndmero entre 10 y 30 registros como maximo.

o En “MODBUS Point Type” escoger siempre la opcion 03: HOLDING REGISTER.
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9. Para interactuar con los valores a modificar dentro de los registros y realizar una u otra accion al SAI, existen dos
posibilidades:

a. Hacer doble clic en la direccion que se desea modificar:
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b. Hacer clic sobre Setup — Extended — Preset Regs.
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2. GUIA DE FUNCIONAMIENTO DEL PROTOCOLO MODBUS (RW).

Para una mayor comprension de esta guia, se muestran varios ejemplos de funcionamiento del protocolo.

A continuacion se muestran las opciones Read-Write (RW), en las que un usuario puede tanto modificar parametros del
SAl, como simplemente informarse.

1. Testde baterias.

Observar en la figura anterior que en la direccion (registro) 700 es posible escoger 4 opciones distintas para realizar
una funcion u otra: 0 - reservado-, 1-inicio rapido del test de baterias, 2 - reservado -,y 3 - abortar cualquier
test de baterias que se esté llevando a cabo.

Antes de nada, localizar el registro en el MODBUS.
IMPORTANTE: tal como se ha comentado anteriormente, para poder actuar sobre cualquier registro es
preciso sumarle una unidad (1).

Por tanto, filtrar en el protocolo por la direccion 0701 y por la longitd 20 (medida estandard) tal como se indica en la
imagen siguiente:

Como se puede observar, en el registro 701, 1 ymodificar ese 0y escribir un 1 (para
empezar el test de baterfas) o un 3 (en el casi - de baterias por otra cuestion).
Una vez escrito el ndmero que queremos, se ;e ejecutara la orden, en este caso el

SAl se ha puesto a realizar un test de baterfa

2. Testde baterias con una duracion especifica.
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Realizar un test de baterias por un tiempo determinado. En este caso la direccion del registro es la 701, por lo que en
el protocolo MODBUS se indicara un valor mas: el 702 para poder actuar dentro del registro 701.

En este caso no elegir entre una serie de acciones, sino indicar los segundos que duraré el test.

Teclear la direccion correcta en el paso siguiente:

IMPORTANTE: Teclear un valor > 60 s. para que el SAl lo detecte correctamente, no dé ningln error y se
pueda iniciar el test de baterias.

3. Test de baterias con % del nivel restante de descarga de la bateria.

En este caso particular, situarse en el registro 703 (702 + 1). Seguir los mismos pasos anteriormente descritos para
llegar a la direccion. El valor a introducir es el % que permitimos que descienda la tension de la bateria mientras se
realiza el test.

4. Configuracion del voltaje nominal y de la frecuencia.

Repetir el mismo procedimiento, elegir el registro sumandole 1, y teclear el valor adecuado: en este caso el 704 y 705.
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Aunque aparece un 500 y un 2300, en realidad el tltimo 0 no se cuenta, por o que inicialmente tenemos 50 Hz y
230 V.

Para su modificacion:
« En el caso de la frecuencia: es posible modificar el valor a condicion que el sistema se encuentre en el modo

convertidor de frecuencia, de lo contrario el sistema dara error. En la direccion 704 indicar 600 para 60 Hz 0 500 para
50 Hz.

« En el caso de la tension: es posible modificar el valor a condicion que el sistema se encuentre fuera del modo
inversor - modo bypass -, entrar de nuevo la direccion correcta 705y escribir:

5. Retraso de la salida antes del apagado/puesta en marcha.

Como se puede observar en las dos opciones mostradas, cada una ocupa dos registros (los 706 y 708 son parte de
los registros 705y 707 respectivamente).

Emplear esta opcion para controlar las cargas. El primero afiade un tiempo de retraso antes de apagar las cargas y el
segundo afade un tiempo de retraso antes de ponerlas en marcha.

De nuevo, como en los otros casos, los registros son el 705y 707, pero teclear las direcciones 706 y 708.

12
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En este caso utilizar dos registros para cada opcién, aunque debemos mantener el registro mas pequefio con un 0y
modificar el otro.

IMPORTANTE: Se escriben los segundos de retraso en cada una de las opciones, pero ambos empiezan

desde el mismo ndmero. Es decir, en el registro 707 aparece un 10, significando que en 10 segundos se
apagaran las cargas. En cambio, en el 709 aparece un 20, eso NO significa que en 20 segundos se activara la carga,
sind que 10 segundos después se activard, debido a que 10 segundos de esos 20 ya han pasado mientras se completaba
la accion del registro anterior.

6. Otros pardmetros que es posible modificar con el mismo procedimiento anterior.
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3. GUIA DE FUNCIONAMIENTO DEL PROTOCOLO MODBUS (RO).

Hasta aqui las opciones de escritura (RW), a continuacién se muestran las opciones (RO) “Read Only”, puramente
informativas.

3.1. Tal como se muestra en la siguiente imagen, anotar la primera direccién de lectura (0018) del protocolo en la casilla
"Address". Anotar el n° 20 en la casilla “Length” para visualizar todos los demas registros de lectura disponibles.

IMPORTANTE: A partir aqui, los registros se consideraran con el +1 ya sumado.

3.2. Otros parametros de solo lectura que se pueden visualizar con el mismo procedimiento anteriormente comentado:

En el registro 18, el dltimo resultado del test de baterfas fue un “cancelado” debido a que anteriormente se habia actuado
asi.

Después aparece también en el registro 26 el estado de las baterias (flotacion).
Aparece la potencia aparente y activa en los registros 27 y 28 (2kVA).
Se mostraré el tipo de tecnologia que utiliza el SAl en el registro 29.

Finalmente aparecen la frecuencia y el voltaje en los registros 30y 31,y los cuales son de 50 Hz y 237,2 V respectivamente.

14
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3.3. Para obtener los datos del nombre del modelo, producto, ndmero de serie, version de FW, etc., es necesario disponer

de la tabla ASCII.

En el ejemplo siguiente se muestra cémo encontrar el registro 510 que hace referencia al nombre del modelo de SAI.

Ejemplo:

Registro Decimal Hexadecimal ASCII
40510 21324 0x534C SL
40511 17197 0x432D C-
40512 12848 0x 3230 20
40513 12336 0x 3030 00
40514 11604 0x 3D 54 -T
40515 22345 0x 5749 W1
40516 20000 0x 4E 20 N
40517 21076 0x 52 54 RT
40518 13056 0x 3300 3
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4. VISUALIZACION DEL REGISTRO DE ALARMAS MEDIANTE MODBUS.

Para visualizar el registro de alarmas, seleccionar la opcién "Binary" en los registros utilizando ModScan32. Esta
configuracion permite visualizar todas las alarmas en formato binario, lo cual facilitara la visualizacion de los datos. En la

siguiente imagen se muestra la opcion a seleccionar.

Las alarmas utilizan las direcciones o registros "Address / Register" del 1 al 8. Sin embargo, es importante tener en cuenta
que se debe sumar 1 a cada una de ellas. Por lo tanto, las direcciones correctas para visualizar las alarmas serian del 2

al9.

En la siguiente imagen se muestran todos los registros o direcciones mencionadas anteriormente, con sus respectivos
nimeros en formato binario. Es crucial conocer la posicion de cada uno de los nimeros dentro de la fila, ya que esta
posicion determinara si una alarma esta activada o no.

IMPORTANTE: La posicién de los bits se cuenta de derecha a izquierda, donde el primer bit de la derecha es el

nimero 1y el bit mas a la izquierda es el bit 16. Por lo tanto, la configuracion correcta seria la siguiente:

Direccion

0/1

0/1

0/1

0/1

0/1

0/1

0/1

0/1

0/1

0/1

0/1

0/1

0/1

0/1

0/1

0/1

Posicion Bit

16

15

14

13

12

1"

10

9

8

7

6

5

4

3

2

Es fundamental tener en cuenta que es posible tener mdltiples alarmas dentro de una misma direccion o registro, siempre
y cuando cada alarma esté ubicada en una posicion distinta dentro de dicha direccion. En otras palabras, cada alarma

debe tener asignado un bit especifico para su activacion.

16
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En este registro de alarmas en particular, se cumple esta condicion, ya que existen diferentes alarmas dentro de un
mismo registro. Es posible observar todas estas alarmas al mismo tiempo, siempre y cuando se conozca el bit que se
debe leer para cada una de ellas.

Se procedera a mostrar tres ejemplos para demostrar el correcto funcionamiento de algunas opciones del registro de
alarmas y cémo es posible leerlas:

4.1. ACTIVAR/DESACTIVAREL EPO:

En este caso, se desea verificar si la funcion de EPO (Emergency Power Off) esta activada. Para ello, se recurre al
siguiente punto de registro de alarmas:

Bit (1~16) Registro (dec) HidPath Descripcion

2 5 UPS.Power Summary. Present Status. Emergency Stop 0: Sin emergencia off
1: Emergencia off

Para localizar la alarma especifica que indica si el EPO esté activado, es necesario observar el registro 5 (que en el
programa es el registro 6) y el bit en la posicion 2.

Para ello seleccionar el registro 6 y verificar si el bit nimero 2 esta activado. Si el bit esta encendido, se indicara que la
alarma de EPO estd activa.

En este caso, al observar el recuadro verde de la imagen anterior, se puede apreciar que el EPO aln no esta activado, ya
que se muestra un "0" en ese recuadro.

Si se activa el EPO (mediante un "Emergency Off" forzado), el bit correspondiente a la alarma de EPO cambiara de 0 a 1,
tal como se muestra a continuacion (Este cambio de estado del bit indica que la alarma de EPO esté activada):

4.2. BATERIAS CONECTADAS /NO CONECTADAS.

En este caso, se desea saber si las baterias estan conectadas o desconectadas. Para ello, se utilizard el punto
correspondiente en el registro de alarmas:

Bit (1~16) Registro (dec) HidPath Descripcion

1 1 UPS Battery System. Battery. Present Status. Present 0: Baterfa no presente
1: Baterfa presente
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Para localizar la alarma que indica si las baterias estan conectadas o desconectadas, observar el registro 2 (en el
programa) y el bit 1.

En el caso de la imagen anterior, si se muestra un "1", significa que las baterias estan conectadas. Por el contrario, si se
muestra un “0" (como en la imagen siguiente), indica que NO hay baterias conectadas en el SAI.

4.3. FINAL DE AUTONOMIA.

En este caso, se puede determinar si existe un final de autonomia en el SAl mediante el registro ndmero 1y el bit
con posicion 12. Esta informacion también se puede visualizar dentro del registro de alarmas, tal como se muestra a

continuacion:

Bit (1~16)

Registro (dec)

HidPath

Descripcion

12

1

UPS Battery System. Battery. Present Status.
TerminateDischarge

0: Sin final de autonomia
1: Final de autonomia

Inicialmente se dispone de autonomia suficiente para el dispositivo, tal como se muestra en la primera imagen a
continuacion. Sin embargo, pasado algin tiempo, la autonomia de las baterias se agota y se indica a través del bit
mencionado anteriormente, tal como se visualiza en la segunda imagen que se muestra mas adelante.

18
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5. ANEXO I. TABLA ASCIL.

Para pasar de decimal a hexadecimal utilizar calculadoras online como, por ejemplo: Convertidor de decimal a hexadecimal

(rapidtables.org)

IMPORTANTE: Ademds, existe también un documento donde se explica el funcionamiento de los nlimeros
binarios/decimales/hexadecimales que facilitaran la implementacion y la lectura de la informacién que aporta el
protocolo MODBUS.
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6. ANEXO Il. TABLA MODBUS.

Longi- . .
Descripcion tud it | T Descripcion detallada RWRO Un. s wd
(dec) datos 1~3K | 4~10K
(byte)

Registro de alarma 1 2 1 Alarma Ver "Definicion de los registros de alarma” RO S S
Registro de alarma 2 2 2 Alarma | Ver "Definicion de los registros de alarma" RO S S
Registro de alarma 3 2 3 Alarma Ver "Definicion de los registros de alarma” RO S S
Registro de alarma 4 2 4 Alarma | Ver "Definicién de los registros de alarma” RO S S
Registro de alarma 5 2 5 Alarma Ver "Definicion de los registros de alarma” RO S S
Registro de alarma 6 2 6 Alarma | Ver "Definicién de los registros de alarma” RO S S
Registro de alarma 7 2 7 Alarma Ver "Definicion de los registros de alarma” RO S S

Valor del resultado del test de baterfas:

1: Realizado y pasado

2: Reservado
E;f;'?:sdo deltestde 1 17 Medida | 3: Realizado y Error RO S S

. 4: Abortado

5: En progreso

6: Test no iniciado

Estado de carga de la bateria:

1 cargando
Modo cargador 1 25 Medida ! descargan_qo RO S S

3 en flotacion

4 en descanso

5 cargador apagado
%Ex]uracwon de la potencia 2 26 Medida | Valor nominal de la potencia activa RO 100W S S
Configuracion de Ia potencia 2 27 Medida | Valor nominal de la potencia aparente RO 100VA S S
Aparente

1: Off Line / Line interactive
Tipo de convertidor 1 28 Medida 2: On Line (un solo SAI) RO S S

3: On Line - Unitario/Paralelo (en paralelo con otro SAI)
Frecuencia de red 1 2 29 Medida | Valor real de la frecuencia de la red AC RO dHz S S
Tension red 1 fase 1 2 30 Medida Valor real de la tension de la fase 1 de red AC RO dv N S
Tension red 1 fase 2 2 31 Medida | Valor real de la tension de la fase 2 de red AC RO dv N S
Tension red 1 fase 3 2 32 Medida | Valor real de la tension de la fase 3 de red AC RO dv N S

) . En SAI monofésico, valor real de la tensién AC de red.

Tension red 1 ? 3 Medida En SAl trifasico, promedio de las medidas de las 3 fases. 0 v S S
Frecuencia red 2 2 34 Medida | Valor real de la frecuencia AC de Bypass RO dHz S S
Tension red 2 2 38 Medida | Valor real de la tensién AC de Bypass RO dv S S
Potencia activa de salida 2 39 Medida | Valor real de la potencia activa RO W v S
Potencia aparente de salida 2 40 Medida | Valor real de la potencia aparente RO VA S S
Corriente de salida 2 4 Medida Valor real de la corriente de salida RO dA S S
Frecuencia de salida 2 43 Medida Valor real de la frecuencia RO dHz S S
Tension de salida 2 59 Medida | Tension real de salida RO dv S S

1: 1 fase entrada / 1 fase salida
Fasp de entrada fase de 1 60 Vedida Z 2 fases entrada / 2 fases sqllda (o fases separadas) RO S S
salida 3: 3 fases entrada / 1 fase salida

4. 3 fases entrada / 3 fases salida
Conflguracmn tension 2 61 Medida | Tensién nominal de baterias RO dv S S
baterfas

Modo de trabajo del SAI

Si n=0, el SAl est4 en modo de Power On

Si n=1, el SAl esta en modo Standby

Si n=2, el SAl esta en modo Bypass

) . Si n=3, el SAl est4 en modo Linea

Modo de trabajo ! 62 Medida Si n=4, el SAl estd en modo Baterfa A0 S S

Si n=b, el SAl estd en modo test de Baterias

Si n=6, reservado

Si n=7, el SAl est4 en modo Convertidor

Si n=8, el SAl est4 en modo ECO
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Longi-

Descripcion tud iR || IR Descripcion detallada RWRO Un. il .
(dec) datos 1~3K | 4~10K
(byte)
Porcentaje carga de salida 1 63 Medida | Porcentaje carga de salida RO % S S
Capacidad remanente 1 64 Medida Nivel remanente de la bateria RO % S S
Tiempo trabajo hasta corte 4 66 Medida | Tiempo remanente de la bateria RO s S S
Temperatura ambiente 2 67 Medida | Temperatura interna del SAI RO °K S S
Tension de la baterfa 2 68 Medida | Tensién rama de baterfa RO dv S S
Segmento de carga 1 69 Medida 1 Segmento de carga soportado RO S S
soportado 0: Segmento de carga no soportado
Nlmero ramas de baterfa 1 76 Medida Ndmero de ramas externas de baterfa RO S S
Factor de potencia de salida 1 103 Medida | Factor de potencia, -1.0~1.0 RO % S S
Capacidad de la bateria del SAI.
Capagdad de disefio de la 4 10 Vedida Norma\mem.e es Ia~capacwdad de Iela baterfa interna RO As S S
baterfa Cuando el cliente afiade una baterfa externa,
- Capacidad bat. interna + bat. externa
. . 0 : ABM deshabilitado
Cargador ABM habilitado 1 12 Medida 1+ ABM habilitado RO S S
. . 0 : ABM deshabilitado
Arranque en bateria 1 115 Medida 1 ABM habilitado RO S S
Umbral dt_a transfe_renua de 9 116 Medida Umbrgl alto en la tension AC de red para conmutar a RO N S S
alto voltaje de salida baterfa.
Umb_rg\ de_transferfsnma de 2 17 Vedida Umbrgl bajo en la tension AC de red para conmutar a RO N S S
tension baja de salida baterfa.
Umbral de alarma de 1 18 Medida Umbral de carga porcen_tua\ de salida, dlsenq delineaa RO % S S
sobrecarga SAl'y no puede ser configurado por los usuarios
Recuento de segmentos de carga.
Recuento de segmentos 1 19 VMedida 0 segmento de carga no soportado RO S S
de carga 1: segmento 1 de carga programable soportado
2: segmento 2 de carga programable soportado
Version del protocolo del SAI | 2 508 SAL 1 \ersion del protocolo Modbus RO s s
Informacion
Nombrel del modelo del SA | 31 509 SAL 1 Nombre del model RO S S
Informacién
SAI .
No. de la parte del SAI 21 531 .| Nimero de la parte RO S S
Informacién
SAI'Nombre del producto 20 542 SAL .. | Nombre del producto RO S S
Informacién
. . SAIL . .
Ndamero de serie del SA 16 555 .. | Nimero de serie RO - S S
Informacién
: SAIL p :
Version FW del SAI " 565 .| Version del Firmware RO - S S
Informacion
Tipo de baterfa del SAI 1 571 SAL | U Baterfa acida RO : s S
Informacion | 1: Bateria lon-Li
Comando general de test de bateria
0: Reservado
Comqndo general de test de 1 700 Comando | 1: Test répido RW - S S
bateria )
2: Reservado
3: Test abortado
Test de baterfa con duracion 2 701 Comando | Test avanzado de baterfa para una duracion especifica RW S S S
Test de baterfa con nivel 1 702 Comando | Test avanzado de bateria hasta un nivel especifico RW % S S
Configuracion de frecuencia
(Condicion SAl en modo 2 703 Pardmetro | 50 0 60Hz RW dHz S S
convertidor de frecuencia CF)
Configuracion de la tension
(Condicién SAl en modo 2 704 Pardmetro | 200,208,220,230y 240VAC RW dv S S
bypass)
: 1-n: accion retrasada
Fetraso de [a salida 1 anes 4 705 Comando | 0: accién inmediata RW S S S
del apagado ) . .
-1: Cancelar / Sin accion
. 1-n: accion retrasada
Retraso dela salida 1 antes 4 707 Comando | 0: accién inmediata RW S S S

de la puesta en marcha

-1: Cancelar / Sin accion
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Longi-

Descripcion tud iR || IR Descripcion detallada RWRO Un. il .
(dec) datos 1~3K | 4~10K
(byte)
: 1-n: accion retrasada

fetraso de la salida Zantes |- 709 | Comando | 0:accion inmediata RW s S S

del apagado _ . -
-1: Cancelar / Sin accién

: 1-n: accion retrasada

Fetraso de a salida 2 anes 4 ak Comando | 0: accién inmediata RW S S S

de la puesta en marcha A . -
-1: Cancelar / Sin accion

Modo convertidor 1 713 Parémetro U Rango gutomanco . RW S S
1:Convertidor de Frequencia

Auto-rearranque 1 714 Parametro U Al fearanque deshabllltado RW S S
1: Auto rearranque habilitado

. 1 : Bypass standby habilitado

Modo Bypass (Standby) 1 715 Parametro 0 - Bypass standby deshabilitado RW S S
Modo ECO:

Alta Eficiencia habilitada 2 718 Pardametro | 0: Deshabilitado RW S S
1: Modo Alta Eficiencia habilidado

. . 1: Deshabilitado

Ajuste zumbador 1 727 Parametro 9 Habilitado RW S S
Retraso antes del corte de la salida

SAl "OFF" (Retraso antes del A 78 Comando 1 g n: Agcwpn retr_asada AW s S S

apagado) 0: Accion inmediata
-1: Cancelar / Sin accion
Retraso antes del rearranque de la salida

SAI"ON" (Retraso antes del A 730 Comando 1 gn: AFC\QH retr_asada AW s S S

apagado) 0: Accion inmediata
-1: Cancelar / Sin accion
Estado conexién 10T

» Informacion | Byte bajo:

Estado de la conexién loT 2 1006 oT 0: embebido 16T o conectado RO S S

1. embebido loT conectado.
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7. ANEXO IIl. DEFINICION DE LOS REGISTROS DE ALARMA.

Bit (1~16) | Registro HidPath Descripcion SAl SAl
(dec) 1~3K | 6~10K
1 1 0: Baterfa no presente Y Y
SAl BatterySystem.Battery.PresentStatus.Present 1: Bateria presente
4 1 . 0: Cargador OK Y Y
SAl.BatterySystem.Charger.PresentStatus.InternalFailure 1- Fallo del cargador
12 1 : : 0: No hay fin del tiempo de respaldo Y Y
SAl BatterySystem.Battery.PresentStatus. TerminateDischarge 1: Fin del tiempo de respaldo
6 2 i, 0: Cableado de entrada OK Y Y
SAl.PowerConverter.Input[1].PresentStatus.WiringFault 1- Cableado de entrada defectuoso
10 2 SAl.PowerConverter.Input{1].PresentStatus. 0: Frecuencia de AC en rango Y Y
FrequencyOutOfRange 1: Frecuencia de AC fuera de rango
14 2 0: Tensién de AC en rango Y Y
SAl.PowerConverter.Input[1].PresentStatus.VoltageOutOfRange 1: Tensién de AC fuera de rango
8 3 SAl.PowerConverter.Input{2].PresentStatus. 0: Frecuencia de bypass dentro de mérgenes Y Y
FrequencyOutOfRange 1: Frecuencia de bypass fuera de mérgenes
10 3 SAI.PowerConverter.Input{2].PresentStatus.InternalFailure 0 D\sposmvg de blylpass OK Y Y
1: Fallo del dispositivo de bypass
1 3 SAl.PowerConverter.Input{2].PresentStatus.Overload 0 Sin sobrecarga de bypass v v
1: Fallo por sobrecarga de bypass
1 4 SAl.PowerConverter.Output.Overload[1]. PresentStatus. 0: Sin prealarma de sobrecarga de energia Y Y
OverThreshold 1: Prealarma de sobrecarga de energia
2 4 SAI.PowerConverter.Output.Overload[2].PresentStatus. 0: Sin cortocircuito de salida Y Y
OverThreshold 1: Cortocircuito de salida
1 4 SAI.PowerConverter.Output.PresentStatus.ShortCircuit D Sin CO[»TOC\TCUITO de.salxda ¥ ¥
1: Cortocircuito de salida
1 5 SAI.PowerSummary.PresentStatus. 0: Bateria baja despejada Y Y
BelowRemainingCapacityLimit 1: Baterfa baja
z o SAl.PowerSummary.PresentStatus.EmergencyStop D Sin apagado de emergencia ¥ ¥
1: Apagado de emergencia
: 0 SAl.PowerSummary.PresentStatus.FanFailure D Ventlador OK. v v
1: Fallo del ventilador
4 o SAI.PowerSummary.PresentStatus.Good D La carga no gstq alimentada. ¥ Y
1: La carga esta alimentada.
0 o SAl.PowerSummary.PresentStatus.InternalFailure D Sin fala ! !
1: Ocurre una falla
6 5 Resumen de la alarma y falla de sobrecarga: Y Y
SAl.PowerSummary.PresentStatus.Overload 0: Sin sobrecarga de salida
1: Alarma o falla de sobrecarga
7 5 0: Temperatura del SAI OK Y Y
SAI.PowerSummary.PresentStatus.OverTemperature 1: Temperatura del SAl alta
9 o SAl.PowerSummary.PresentStatus.NeedReplacement 0 Baten,a oK ! !
1: Baterfa defectuosa
13 o SAI.QutletSystem.Outlet[2]. PresentStatus.SwitchOnOff D Grupo ! apagadp Y Y
1: Grupo 1 encendido
15 o SAl.PowerSummary.PresentStatus.ACPresent 0 Pérdida de AC normal ! !
1. AC normal presente
16 o SAI.PowerConverter.Inverter.PresentStatus.CurrentLimitation 0 Sin limite d? cpmgpte . ! !
1: Alarma de limitacion de corriente
3 6 : 0: Voltaje de cargador OK Y Y
SA|l BatterySystem.Charger.PresentStatus.VoltageTooHigh 1- Voltaje de cargador alto
4 6 0: Voltaje de cargador OK Y Y
SAl.BatterySystem.Charger.PresentStatus.VoltageTooLow 1- Voltaje e cargador bajo
5 6 . 0: DC/DC OK Y Y
SAl.PowerConverter.Chopper.PresentStatus.InternalFailure 1: Falla en el DC/DC
10 6 SAl.PowerConverter.Input[5].PresentStatus. 0: Frecuencia de alta eficiencia OK Y Y
FrequencyOutOfRange 1: Pérdida de frecuencia de alta eficiencia
1 7 0: Voltaje de alta eficiencia OK Y Y

SAI.PowerConverter.Input{5]. PresentStatus.VoltageOutOfRange

1. Pérdida de voltaje de alta eficiencia

INSTALACION Y GUIA
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Bit (1~16) | Registro HidPath Descripcion SAl SAl
(dec) 1~3K | 6~10K
4 / SAI.PowerConverter.Inverter.PresentStatus.InternalFailure D inversor QK v v
1: Fallo del inversor
/ / SAl.PowerConverter.Inverter. PresentStatus.VoltageTooHigh 0 Voltaj_e dgl \_nversor.OK v v
1: Voltaje minimo del inversor
f / SAl.PowerConverter.Inverter.PresentStatus.Voltage TooLow 0 Voltaj.e dgl \_nversor.OK v v
1: Voltaje minimo del inversor
3 / SAl PowerConverter.Rectifier.PresentStatus.DCBusUnbalanced 0 Bus de CC OK . v v
1: Bus de CC desequilibrado
12 / SAI.PowerConverter.Rectifier.PresentStatus.InternalFailure 0 Fectificador OK ! !
1: Falla del rectificador
14 8 0: El resultado de la prueba de bateria esta en progreso, Y Y
SAl BatterySystem.Battery.PresentStatus.BatteryTestOK es desconocido o la prueba de bateria no es correcta
1: La prueba de baterfa es correcta
15 8 0: El resultado de la prueba de baterfa esté en progreso, Y Y
SAl BatterySystem.Battery.PresentStatus.BatteryTestFAIL es desconocido o la prueba de baterfa no falla
1: La prueba de baterfa falla
16 8 0: El resultado de la prueba de bateria esta en progreso, Y Y

SAl BatterySystem.Battery.PresentStatus.BatteryTestAborted

es desconacido o la prueba de baterfa no se ha abortado.
1: La prueba de bateria se ha abortado

24
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