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Introduccidn
Detector digital para BUS que utiliza dos tecnologias distintas de deteccién, por
infrarrojo y por microondas, de modo que solo dard condiciéon de alarma si ambas
tecnologias detectan simultdneamente.
Un piroeléctrico detecta la radiacion infrarroja de forma natural por la persona o animal
que pasa por delante de su campo de accion. Basicamente, reciben la variacién de las
radiaciones infrarrojas del medio ambiente que cubre. Es llamado pasivo debido a que
no emite radiaciones, sino las recibe.
Ademas, cuenta con tecnologia antienmascaramiento y anti-cloack, la primera impide
gue un intruso se acerque al sensor para cubrir su campo de visién estando desarmado
el sistema. La segunda hace que el detector solo funcione con la tecnologia microondas
cuando el canal PIR (infrarrojo) es vulnerable. Por ejemplo, cuando la temperatura se
acerca al calor corporal o cuando el detector identifica un intento de camuflaje o
encubrimiento de un intruso.
Caracteristicas principales
Alcance de 15m.
Proteccién por doble tamper.
Entrada adicional de zona para la conexién de un detector convencional.
Tecnologia Anti-Cloak para detectar intrusos camuflados y funcionamiento en
ambientes con altas temperaturas.

» Infrarrojo activo para detectar los intentos de antienmascaramiento.
Instalacion
Nota: antes de cablear el detector asegurese que la conexidn a la fuente de alimentacién
esta DESCONECTADA.

1. Abra la tapa trasera del detector y extraiga el circuito impreso.
Abra los 4 pretaladros de los laterales de la tapa posterior.
Utilice la parte posterior del detector como plantilla, marque los agujeros donde
vaya a fijar el detector.
Taladre los agujeros, e inserte tacos para pared.
Abra los pretaladros inferiores de la tapa posterior par la entrada de cables.
Pase los cables de conexion por los agujeros.
Atornille firmemente la parte posterior del detector a la pared con tornillos.
Sujete el circuito impreso con su tornillo a la tapa trasera.
Direccione el detector mediante los interruptores SW3.
10. Realice las conexiones necesarias al bloque de terminales.
11. Cierre el detector con su frontal y apriete el tornillo (parte inferior).
Nota: en caso de utilizar una rétula habra que abrir los dos pretaladros superiores
situados en la tapa trasera. Luego, sujetar el detector a la rétula con la tornilleria.
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Configuracion de los interruptores DIP

Para el funcionamiento y reconocimiento del detector es necesario direccionarlo, para
ello hay que seguir la tabla siguiente:

Nota: Todos los interruptores deben estar en la posicidn deseada antes de conectar el
panel de control.

Kl : s 4 s
09 | off | ofF | oFF | oN | oFF
10 | on | off | oFF [ on | oFF
11 |ofr | on | oFF [ on | oFF
12 | on | oN | oFF [ oN | oFF
13 |off |oFF | oN | on | oFF
14 | ON | OFF | ON [ ON | OFF
15 |OFF | ON | ON | ON | OFF
16 | ON | ON | ON | ON | OFF
17 | OFF | OFF | OFF | OFF | ON
18 | ON | OFF | OFF | OFF | ON
19 | OFF | ON | OFF | OFF | ON
20 | ON | ON | OFF | OFF | ON
21 | OFF | OFF | ON | OFF | ON
22 | ON | OFF | ON | OFF | ON
23 |oFF | oN | oN | oFF | oN
24 | ON | ON | ON | OFF | ON
25 | OFF | OFF | OFF | ON | ON
26 | ON | oFF [ OFF | ON | ON
27 |oFF | on [ oFF [ on | on
28 | ON | OoN [OFF [ On | ON
29 |OFF |OFF | ON | ON | ON
30 |on |[oFF | on [ on | on
31 |oFfF [oNn [ on [ on | oN
32 |ON | ON | ON | ON | ON

Nota: El direccionamiento del detector debera coincidir con la primera zona no cableada. Es
decir, el panel cuenta con 8 zonas cableadas, por lo que el detector debera tener la direccién 09.

Bloque de terminales
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Terminal Descripcion

+12 RED El suministro para este borne debe tomarse del AUX del panel de
control.

-12 BLK El suministro negativo para este borne debe tomarse del terminal COM
del panel de control.

YEL BUS El suministro para este terminal se toma del YEL BUS del panel de
control.

GRN BUS El suministro para este terminal se toma del GRN BUS del panel de
control.

coM Comun para el terminal tamper de un detector convencional.




Z1 Zona para el terminal alarma de un detector convencional.

Conexion
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Programacion

La programacién del detector se compone de tres pasos:
1. Registro del detector en el panel de control.
2. Configuracion de los parametros de la zona.
3. Configurar los parametros del detector (opcional).
Paso 1
o Eldetector debe registrarse y asignarse a una zona, para ello hacer lo siguiente desde el
panel de control

R [_J
Pulsar la tecla “==, luego introducir el cédigo de mstalador 1111, confirmar con la tecla @//)

/f-

“Mend Instalador: Programacién J.”, pulsar la tecla

s . .z . oge 1L
Pulsar la tecla numérica 7, “Instalacion 1)Dispositivos Bus {,”, pulsar la tecla

“Dispositivo Bus 1)Auto Config. {, “, pulsar la tecla (z/)para gue comience el escaneo de los
dispositivos instalados en el BUS, “Escaneando Bus: XXXXXXXXXXX”.

Una vez finalizada la busqueda, pulsar repetidamente Ila tecla \ hasta llegar al nuevo

detector, “NUEVO: #009 (1:00:09) T=iDTG3”, pulsar Ia tecIa

“Zona Bus: (009) (1:00:09) T= |DTG3" pulsar la tecla

u/

Pulsar repetidamente la tecla * hasta llegar al menu “Dispositivo Bus 1) Auto Config. {, “.

Pulsar repetidamente la tecla 'hasta llegar al menu, “Programacién: 7)Instalacién J”.
Paso 2

o Ahora, habra que programar la zona, para ello hacer lo siguiente:

Pulsar la tecla numérica 2, “Zonas: 1) Params. Zona {,”, pulsar la tecla @/)
e o0)

1)
“Parametros Zona 1)Uno a Uno {”, pulsar la tecla = ( ///D
Ahora, introducir la zona a programar, para este caso concreto la 09 “Zona uno a uno: Z=009

=)
(1:B00:09)”, pulsar la tecla @ifj)

Los parametros ajustables por zona son los siguientes:

Etiqueta — Permite renombrar la zona, confirmar con la tecla Qr )



Particidon — Permite asignar la zona a las particiones, por defecto ya estd asignada a la particién
1 (para seleccionar y deseleccionar utilizar las teclas numéricas 1, 2, 3, 4), confirmar con la tecla

//)

Grupo — Dejar tal cual esta, no se emplea por norma general confirmar con la tecla &

Tipo de zona — Para sensor con retardo pulsar la tecla ! “ hasta llegar a la opcién “03) Ent/Sal

(AB) 1 J,”, confirmar con la tecla (@

Para sensor sin retardo pulsar la tecla (2 ‘ hasta legar a la opcion “06)Instantanea ",

=)
confirmar con la tecla = K )

*En ocasiones se requiere que en el periodo nocturno, concretamente en la zona de descanso,
el panel de control no actle y en el resto de la vivienda si. Para ello, habra que programar la
zona en cuestién, como zona interior (“07)Int +Ent/Salil $” o “12)Int +Instant $”). Para este

funcionamiento, el armado debera hacerse de modo parcial

/};:?\
. . . - (B
Sonido en armado - Dejar el parametro “2) Sélo Sirena $”, pulsar la tecla Q{J

\@/)

Sonido Parcial - Dejar el pardametro “2) Sélo Sirena $”, pulsar la tecla

/& oK
Sonido desarmado - Dejar el parametro “1) Silenciosa 4,”, pulsar la tecla Q)
Terminacion - Indica el tipo de terminacidon de la zona. Al ser una zona BUS no hay que introducir

GE
ningun parametro, pulsar la tecla Qgﬁ://l)
Respuesta - Tiempo de reaccidn del sensor. Al ser una zona BUS no hay que introducir ningun

o)
pardmetro, pulsar la tecla @yj)

@ . u e ”
Pulsar latecla = hasta llegar al ment “programacién 2)Zonas ”.
Paso 3
o Ahora, si se desea es posible programar los diferentes parametros de funcionamiento

“Zonas 1)Params. Zona ", pulsar la tecla k“f
“Parametros Zona 1)UnoaUno J”.

***** | @
Pulsar la tecIa ‘ , “Parametros Zona: 2)Por Categoria $”, pulsar la tecla @/)
“Categoria Zona 1)Et|queta NS o
‘ “« ‘ 74 »” @7/”)
Conla tecla ir a la opcidn “Categoria Zona: 7)Param. Avanz. P, pulsar la tecla ="

“Param. Avanzados 1)Arm. Forzado J”.

f' L
Con la tecla ' irala opcion “Param. Avanzados: 4)Param Z. Bus M, pulsar la tecla

“Z. Bus Param: Zona=009 (1:B00:09)”, pulsar la tecla = \::-/.

e Los pardmetros ajustables para el detector son los siguientes:
“Z. Bus Param:009 1)LEDs {.”.
1)Apagado
2)Encendido
“Z.Bus Param:009 2)Alcance MW J”.
1) Minimo
2) 25%




3) 50%
4) 65%
5) 85%
6) Maximo
7) Potenciémetro
“Z. Bus Param:009 3)AcT J”.
1) NO
2) sl
“Z.Bus Param:009 4)Auto Anul. MW J”.
1) NO
2) sl
“Z. Bus Param:009 5)Green Line J”.
1) NO
2) sl
“Z.Bus Param:009 6)Anti-Masking J”.
1) Desactivar
2) Activar
“Z. Bus Param:009 7)Armado/Desarm J”.
1) NO
2) sl
“Z. Bus Param:009 8)Auto Test 1”.
1) Remoto
2) Local

R
Una vez fijados los pardmetros deseados pulsar repetidamente la tecla© hasta llegar al
menu “programacion 2)Zonas J”.

Pulsar la tecla numérica 0, “Desea Guardar los Datos? S, confirmar con la tecla @D)
que se reinicie el sistema.

Test de movimiento

La tapa del detector debe estar cerrada durante el test de movimiento. Encender la unidad y
esperar al menos dos minutos a que el detector se estabilice. Con la deteccién, el detector
transmite una sefal y los LED se encienden. Camine por toda la zona protegida y observe los LED
para confirmar la cobertura total (ver Estado de los LED).
El alcance del MW puede ajustarse usando el potenciémetro situado en la PCB.

Es importante ajustar el potenciémetro en la regulacion mas baja posible que alun proporcione
la cobertura suficiente en toda el area a proteger.
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Test de movir_n?i;ento (Desde el Panel de control)

(

) . . . g . . \,ill‘i;l
Pulsar la tecla "=, luego introducir el cédigo de usuario 1234, confirmar con la tecla ="

“Menu Usuario: Actividades {” .
elegir la opcién “Ment Usuario: Mantenimiento $”, pulsar la tecla .

“Mantenimiento: Test de Paseo {,”, pulsar la tecla *=

\
J

e
Con latecla ' “—

“Test de Paseo: Zonas Activadas {,”, pulsar la tecla (Q//)

“Hacer Test Paseo Stop Pulsar Tcla”, pulsar la tecla @//)
Provocar una alarma pasando por delante del detector, el teclado emite un pitido, pulsar la tecla

(~])
@s/:))

“Zona 009 009)ACTV --- --- “ pulsar la tecla =

@
Pulsar repetidamente la tecla@ hasta llegar a la pantalla principal.

Estado de los LEDS

LED Estado Descripcidn
, Encendido Deteccion PIR

Amarillo
Parpadeando Problema con el canal PIR
Encendido Deteccion MW

Verde
Parpadeando Problema en el canal MW

Rojo Encendido Indicacion de alarma
Parpadeando Problema de comunicacién

Al dar alimentacién, los LEDs parpadearan
consecutivamente hasta que finalice el periodo
de calentamiento (2-3 minutos).

Parpadeando

Todos los LEDs .
(consecutivamente)

Especificaciones técnicas

. ., BUS (4 hilos, max. 300m

Alimentacion
desde el panel de control)

Microondas Banda-X
Sensor PIR Individual
Cobertura 15m
Altura de instalacion 2,1-2,7m
Instalacidn Interior
Tamper pared Si
Grado de proteccion 3
Dimensiones 130 x 64 x 50mm




