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SISTEMA DE COLGADO

Advertencia

Este manual ofrece toda la informacion
necesaria para llevar a cabo el volado de estos
sistemas de DAS Audio. En este documento
recogeremos las precauciones de seguridad y una
descripcion de cada uno de los elementos a
emplear.

Para llevar a cabo cualquier actividad
relacionada con el volado de sistemas de sonido
de DAS Audio, es conveniente leer el presente
documento, asi como cumplir todas las
advertencias y consejos que en él se dan. El
objetivo, por tanto, es permitir al usuario que se
familiarice tanto con los elementos mecanicos que
le van a hacer falta para elevar el sistema acustico,
como con las medidas de seguridad y prevencion
que debe adoptar durante y después del montaje.

El colgado de las cajas debe efectuarse por
técnicos muy experimentados, con un
conocimiento adecuado de los equipos y herrajes
a utilizar, asi como de la normativa local de
seguridad aplicable. Es responsabilidad del
usuario asegurarse de que los sistemas de sonido
que va a suspender (incluidos todos los
accesorios de volado) cumplen con las normativas
estatales y locales vigentes.

Los datos que se ofrecen en este manual
referentes a la resistencia de los sistemas son
resultado de ensayos realizados en laboratorios
independientes. Es responsabilidad del usuario el
cumplir con los coeficientes de seguridad, valores
de resistencia, técnicas de volado, supervisiones
periddicas y advertencias dadas en este manual.
La mejora del producto a través de la investigacion
y el desarrollo es un proceso continuo en DAS
Audio, las especificaciones estan sujetas a
cambios sin previo aviso.

La industria para la fabricacion de los mismos
acepta de manera estandarizada la aplicacion de
factores de seguridad de 5:1 para los recintos y
partes estaticas. Para aquellos elementos
sometidos a fatiga por causa de la friccion vy
variaciones en los esfuerzos a los que se someten,
se deben cumplir los siguientes factores de
seguridad; 5:1 para las eslingas de cable de
acero, 4:1 para eslingas de cadena de acero y 7:1
para eslingas de poliéster. Esto supone que un
elemento con una tension de rotura de 1000 Kg,
podra ser sometido a una carga estatica de
trabajo de 200 Kg (factor de seguridad 5:1), y
dinamica de tan solo 142 Kg (factor de seguridad
7:1).

Cuando se cuelgue un sistema la carga de
trabajo debe ser inferior a la resistencia de cada
punto individual de anclaje, asi como de cada
recinto.

Los herrajes utilizados deben revisarse
regularmente y las unidades defectuosas
desechadas. Es altamente recomendable el
establecimiento de una rutina de inspecciones y
mantenimiento de los sistemas, asi como de la
elaboracion de procedimientos de comprobacion y
formularios a rellenar por el personal encargado de
las inspecciones. Pueden existir normativas
nacionales que exigen, en caso de accidente, la
presentacion de la documentacion de las
inspecciones y de las acciones correctoras
llevadas a cabo tras las anotaciones desfavorables
realizadas en las mismas.

No debe aceptarse ningin riesgo en
cuestion de seguridad publica.

Al suspender elementos del techo u otras
estructuras, se deben extremar las precauciones
calculando previamente su resistencia. Nunca se
deben colgar recintos acusticos de estructuras
que no tengan plenas garantias de seguridad.

Todos aquellos accesorios empleados para
volar un sistema de sonido no proporcionados por
DAS Audio son responsabilidad del usuario. Es
su responsabilidad emplearlos para efectuar
instalaciones de volado.
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MONTAJE DE GRUPOS DE 4 UNIDADES SOBRE PL-40S

Los grupos de 3 ¢ 4 unidades son faciles de
transportar en camiébn como se vera mas
adelante. En esta seccion veremos como se
preparan.

Una vez retirado el embalaje, retiraremos el
carro frontal (PL-40) pulsando a la vez los dos
gatillos. Sujete bien el carro antes de actuar
sobre los gatillos. Gatillos que podra encontrar
a ambos lados de la caja tal y como se muestra la
figura.

Esta sera la primera caja que montaremos
sobre la plataforma PL-40S.

Si nos fijamos en la plataforma veremos que
tiene dos pasadores de seguridad en cada lado
(véase figuras mas abajo).

Estos pasadores nos permitiran sujetar esta
primera caja a la plataforma como se indicara a
continuacion.

Pasadores de seguridad
en el lateral de la
plataforma PL-40S.

m ® ||
Parte trasera de Parte delantera de

la plataforma PL-40S. " -' la plataforma PL-40S.
Qé (AJ

Vista lateral de la plataforma PL-40S.

Pasadores de seguridad

/ de la plataforma PL-40S. \
Ha

|-

==}

Vista frontal de la plataforma PL-40S.
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Cogiendo la caja por las asas bajela
suavemente sobre la plataforma hasta que
la caja quede apoyada en ella.

Retire los pasadores de seguridad de la
plataforma y sujete con ellos la caja tal y
como se indica en las imagenes.

Advertencia: El pasador en “Rear
Link” debe ponerse en el orificio de 0°
siempre para el transporte.

Compruebe que los cuatro pasadores
de seguridad estan ubicados
correctamente pues soportaran al conjunto
de las cajas.

@ \Pasador de

Pasadores de
seguridad traseros:
REAR LINK

seguridad frontal:
FRONT LINK

(Recuerde que
deben estar en 0°)

Pasador de
seguridad frontal:
FRONT LINK

Imagen del montaje final de una caja sobre la plataforma PL-40S.
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Ahora, pasemos a afiadir otra caja encima de
la anterior.

Para ello tendremos que fijarnos en los
mandos laterales de la caja y actuar sobre ellos
como indican las flechas de la imagen.

Asi apareceran las bielas delantera y trasera
que estaban ocultas en el lateral.

Mientras que la biela delantera quedara
anclada en su posicion, retornando el mando
automaticamente a su posicion inicial, la trasera
puede moverse libremente.

Para fijar su posicion en 0° grados (posicion
que debemos usar para el transporte), pondremos
uno de sus pasadores de seguridad en el orificio
“FIX ANGLE”, tal y como se indica en la imagen.

El mando lateral tiene unas flechas que
apuntan hacia el angulo seleccionado (como
indica la serigrafia), en este caso: 0°.

El resultado, con la plataforma incluida, puede
verse en las imagenes de abajo.

Mandos laterales

o
rronT Lk

Biela trasera

Biela delantera

o
e

Imagen de la caja sobre PL-40S con las bielas preparadas para anadir otra caja encima.
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Cogiendo la segunda caja por las asas bajela
suavemente sobre la primera caja hasta que
quede apoyada sobre ella.

Retire los pasadores de seguridad de cada
lateral de la caja y sujete con ellos la caja tal y
como se indica en las imagenes.

Advertencia: El pasador en “Rear Link”
debe ponerse en el orificio de 0° siempre
para el transporte.

Compruebe que los cuatro pasadores de
seguridad estan ubicados correctamente pues
soportaran al conjunto de las cajas.
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Cogiendo la tercera caja por las asas bajela
suavemente sobre la segunda caja.

Repita todo el proceso antes descrito con ella.

Advertencia: Recuerde que el pasador en
“Rear Link” debe ponerse en el orificio de 0°
siempre para el transporte.

Compruebe que los cuatro pasadores de
seguridad estan ubicados correctamente pues
soportaran al conjunto de las cajas.

En las imagenes se ilustra el resultado.
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Cogiendo la cuarta caja por las asas bajela
suavemente sobre la tercera caja.

Repita todo el proceso antes descrito con ella.

Advertencia: Recuerde que el pasador en
“Rear Link” debe ponerse en el orificio de 0°
siempre para el transporte.

No coloque mas de 4 cajas sobre la
plataforma.

Compruebe que los cuatro pasadores de
seguridad estan ubicados correctamente pues
soportaran al conjunto de las cajas.

En las imagenes se ilustra el resultado.
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MONTAJE DE ARRAY DESDE GRUPOS DE 4 UNIDADES SOBRE PL-40S

Los grupos de 3 ¢ 4 unidades son faciles de transportar en camion.

Vamos a ver en esta seccion como montar un array partiendo de grupos de 4 unidades.

Primero cogeremos el grupo de 4 unidades
que va a quedar arriba del todo, y le
montaremos el AX-AE40S3.

Para montar el AX sacaremos las bielas de
la unidad superior del grupo tal y como se ha
explicado en la seccion anterior.

El resultado es el de la figura de la
derecha.

A continuacion colocaremos las piezas
laterales del AX insertando los pines de
seguridad, tal y como se observa abajo.

Compruebe que los pasadores de seguridad
estan ubicados correctamente pues soportaran
al conjunto de cajas.
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Con ayuda del programa Ease Focus sabremos
en que punto de las piezas laterales tenemos que
unir las barras Pick Up del AX, con ayuda de pines

de seguridad, taly como se observa en las figuras.

En caso de que se usen dos motores de
elevacion, se utilizara una segunda barra (Pick Up)
que se unira mediante la misma técnica al orificio
indicado por el programa Ease Focus.

Compruebe que los pasadores de seguridad
estan ubicados correctamente pues soportaran al

array.
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12

Por ultimo, se engancha el motor de elevacion. En el caso de que necesitasemos de dos motores de
elevacion, cada motor se uniria a una de las barras PICKUP-AX-AE40S3.

Como en todos los trabajos con cargas, probéase de los elementos de seguridad adecuados, como
guantes, calzado de seguridad, etc.
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Ahora procederemos a asignar los angulos a cada caja.

Nétese que la primera caja, la que se une al AX tiene como
angulo asignado 0° (el pin de seguridad en FIX ANGLE esta en la
posicion del 0). Esta sera la asignacion correcta para ella.

Con ayuda del programa Ease Focus sabremos que angulo le
corresponde a cada caja para obtener un array con la respuesta
deseada. Este proceso es similar para todas las cajas a partir de
la segunda con respecto a la primera.

1.- Sacar el pin
de seguridad de
“REAR LINK” de la
primera caja.

T Ty
1222 S EI= (oS = )
PG )

DETALLES

2.- Levantar
un poco con el
motor (0 motores)
para que la biela
de la segunda
caja se mueva
libremente.
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3.- Sacar el pin de
seguridad de “FIX ANGLE”
de la segunda caja. Asignar
con el mando lateral el
angulo adecuado y volver a
DETALLE | colocar el pin de seguridad
en “FIX ANGLE” para que
quede fijo (2° en este
ejemplo).

/0 (L
, y
LT gl

7
- EEREE
s

DETALLE

4.- Bajar con cuidado y colocar el pin de
seguridad en “REAR LINK”, con lo que las cajas
volveran a estar unidas.
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Con el proceso explicado en las paginas 13 y 14
(pasos del 1 al 4), hemos aprendido a asignar un angulo
de 2° (por ejemplo) a una caja.

Ahora, apliqguémoslo a otro ejemplo con angulos mas
cerrados: 0°, 0,5°, 1y 1,5°,

Después de asignar estos angulos a las cajas
llegamos a la plataforma que habra que retirar para ahadir
mas cajas.

Quitamos los pines de seguridad y levantaremos el
grupo para poder afadir otro grupo de cajas.

® ¢ ® © @ @

DETALLE

5o 3
o B > &
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Después de repetir el proceso, este seria el
resultado para este ejemplo con angulos mas
cerrados: 0°, 0,5°, 1 y 1,5° una vez hemos
retirado la plataforma y levantado el grupo para
poder anadir otro grupo de cajas.
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DETALLES

Cajan® 2

Cajan®°6

Cajan°7

Cajan®°8

Manual de Colgado / aero series / Rigging Manual

Ahora con el siguiente
grupo de 4 unidades
procederemos igual que
antes.

1.- Primero sacaremos
las bielas de la unidad
superior. Asignaremos el
angulo a la caja superior del
nuevo grupo y lo fijaremos
con el pin de seguridad en
FIX ANGLE.

2.- Bajaremos el grupo
que tenemos colgado sobre
el grupo que vamos a unir
hasta que apoye en la biela
delantera de la caja n° 5.

3.- Alinearemos las bielas
delanteras y pondremos los
pines de seguridad en
FRONT LINK.

4.- Seguiremos bajando
el grupo superior hasta que
se apoye completamente en
el grupo inferior. Finalmente,
colocaremos los pines de
seguridad en REAR LINK de
la caja n° 4, quedando
unidas las ocho cajas.



0

DETALLE

0 " N | . . .
R . l D,ﬂ. Una vez unida la caja superior del nuevo grupo, procederemos a
0 g asignar a las demas cajas los angulos adecuados segun las indicaciones
i del programa Ease Focus.

El procedimiento para asignar los angulos a las cajas es el mismo ya
descrito con el primer grupo de 4 unidades.

Lo mismo sucede con el proceso para retirar la plataforma.
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Aqui se puede observar el resultado para este ejemplo tipico con 8 unidades.

® 0 00 00 O 0 9 B8 00 0 0 O O 0 O ]
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DESMONTAJE DE ARRAY EN GRUPOS DE 4 UNIDADES SOBRE PL-40S

Los grupos de 4 unidades son faciles de
transportar en camién como se vera mas
adelante. En esta seccion veremos como
desmontar un array en grupos de 4 unidades.

Primero bajaremos el array y lo alinearemos
con la plataforma PL-40S, como se observa mas
abajo en las figuras.
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A continuacién, actuaremos sobre los dos
pasadores de los laterales de la plataforma que
se indican en la figura (1), girandolos.

Esto permitira que levantemos la bandeja de
la plataforma (2).

0 00 00 0 O

3 BB i B 5B B N ﬂ-!’ : Encarando los orificios con “FRONT LINK”
| e - : colocaremos ahora los pines de seguridad (3).

Pasadores laterales
que liberan la bandeja

de la plataforma

Después, bajaremos el array hasta que se

P\ apoye sobre la plataforma (4). Tenga mucho
\ ] cuidado con esta operaciéon para evitar
0 . v .O\i%,{ accidentes. Utilice guantes de seguridad y
W‘ i tenga mucho cuidado con las manos.
= \ 3 Volveremos a actuar sobre los pasadores
oo N4 ', laterales y dejaremos blogqueada la bandeja.
2 . o;g,..'.
Q ; . D Por ultimo, colocaremos los dos pines de
) £\ o seguridad en “REAR LINK” con lo que quedara
o ) todo unido (5).
) . L5
i d
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Ahora que hemos colocado la plataforma,
procederemos a dejar todos los angulos de las
cajas en 0° pues como recordaremos, €s
condicién indispensable para su transporte, ya
que es mas estable y, por tanto, seguro.

Como vimos en las paginas 13 y 14, para
comenzar a asignar angulos a las cajas se
comienza de arriba para abajo. Por tanto, para el
proceso inverso empezaremos de abajo hacia
arriba.

Al completar el grupo de 4 unidades lo
separaremos del resto (como se observa en la
figura de al lado).

Este grupo, con sus cajas en 0° es estable y
facilimente transportable.

Recuerde que para moverlo debe empujarlo
siguiendo las indicaciones de la etiquetas de la
plataforma, es decir, debe empujarlo por el lateral
(donde estan las asas).

Antes de proceder a ese transporte, no
debemos olvidar que las bielas de la unidad (B
superior del grupo deben plegarse para evitar
enganchones involuntarios.

Como recordaremos, retirando el pin de
seguridad de “FIX ANGLE” la biela trasera se
podra mover libremente y, por tanto, bastara con
mover el mando lateral hacia abajo para plegarla.
Cologuela en la posicion “STORE”.

En cuanto a la biela delantera, para plegarla
moveremos el mando lateral hacia arriba y, sin
soltarlo, empujaremos la biela (como se indica en
la figura de la derecha). EI mando volvera
automaticamente a su posicion mientras que la
biela delante quedara plegada.

De manera similar, procederemos a retirar el
resto de grupos, y por ultimo, retiraremos el AX
con un proceso inverso al indicado en las paginas
10y 11.
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MONTAJE DE ARRAY DESDE UNIDADES INDIVIDUALES

En esta secciéon montaremos un array partiendo de unidades individuales que uniremos entre si para
formar el array y luego colgarlo.

En este caso, las unidades se apoyaran sobre el carro frontal, PL-40, mientras las unimos.

Afadiremos una segunda

caja a la que le asignamos el angulo
deseado, por ejemplo, 3°

Sdlo colocaremos el pasador

de seguridad en FRONT LINK
para unirlas.
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Anadiremos una tercera
caja a la que le asignamos el angulo
deseado, por ejemplo, 4°

Igualmente, solo colocaremos
el pasador de seguridad
en FRONT LINK para unirlas.

Repetiremos el proceso con las demas cajas. En este ejemplo, tendremos seis cajas con angulos
asignados:
3° para la segunda
4° para la tercera
5° para la cuarta
6° para la quinta
y 7° para la sexta.
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Una vez unidas todas, asignaremos 0° a la primera unidad y pasaremos a montar las piezas laterales del
AX-AE40S3.
Asegurese de que los pasadores de seguridad estan bien colocados en su sitio.

Uniremos, asi mismo, el motor de elevacion ( o motores), con la
barra central del AX-AE40S3 unidas (en caso de dos motores de
elevacion necesitara otro PICKUP-AX-AE40S3).

) ll"g\..lr' N
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Ahora, bajamos el motro de elevacion con la barra
central del AX-AE40S3 y la unimos con los pasadores de
seguridad a las piezas laterales del AX previamente
unidas.

Después de asegurarnos de que los pasadores de
seguridad estan bien colocados, empezamos a levantar el
array, poco a poco.

off A
off”

4 R v« oy EV‘/ Ny _Z el _"‘/ Raal
o ° A o o )
05 05 I 0 | 0 T
e N i N | ™ i N e v i W N
| i £ 1 & 0N r rmn A |l A/ Y ‘i
| B | CE i B ||t | i
| 0 | Ik )
I ) ) 5 ] ) )
\

©c e 00060 8 a
B AR B 58 He 58 B 56 A
g -
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los pasadores de seguridad en REAR LINK conforme se
alineen los orificios correspondientes a los angulos
i elegidos, desde la primera hasta la ultima caja.

‘ A Levantando poco a poco el array, iremos colocando
0
i

DETALLE
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Levantando poco a poco, iremos
colocando los pines en REAR LINK segun
los angulos asignados a cada caja.

Ademas, conforme las cajas se
levanten del suelo y ya no se apoyen en
él, podremos retirar los PL-40 frontales,
actuando sobre los gatillos vya
mencionados en la pagina 4 de este
documento.

Para el desmontaje bastara con seguir
los pasos descritos pero en sentido
inverso.
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TRANSPORTE

Esta seccion soélo pretende ser una recomendacion a la hora de transportar unidades aero.
Para ello, partiremos de dos configuraciones ejemplo y recomendaremos unas formas de ubicar en un

camion para poder transportarlas de forma cémoda y segura.
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El segundo ejemplo es el siguiente:
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Anexo | - Herramientas para el colgado de sistemas

Para obtener resultados 6ptimos colgando sistemas aero series 2, es obligatorio el uso del
software de simulacion Ease Focus 2 que se puede descargar de forma gratuita de la pagina web
www.dasaudio.com, dentro de la seccion de soporte. En el archivo de descarga estan incluidos el
software y los ficheros gll con los datos acusticos de los sistemas.

e — Inicio = Soporte > Software

Articulos Técnicos

Software

Descargas

Recambios

@ AudioCore Software
@ DSP Software
€@ EASE SOoftWare mmmmm

Accesorios
Apoyo al Eliente
FAG

Productos Descatalogados.

Suscribase al newsletter / Distribuidores / Mapa web / Contacto /

El usuario debe tener presente que cualquier desviacion en la instalacion real del sistema con
respecto a los datos simulados puede afectar a la cobertura del sistema, sobre todo en el tiro largo.
Por ello DAS Audio ofrece inclinbmetros y medidores laser para poder efectuar la instalacion del
sistema de forma precisa:

_TEQSAS
LAP-TEQ

P £ 10

Medidor Laser Leica Disto D5 Inclinobmetro que se fija en el soporte de
colgado y lector. TEQSAS LAP-TEQ
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Anexo lI- Capacidad de carga maxima del AX-AE40S3

AX-AE40S3
814 1045

%5

O o

289

O 0O 0O 0O 0O O O\NO/O OO O O O O OO0 O0 0 ©°

El AX-AE40S3 esta compuesto por dos paneles laterales de acero y aluminio y una barra central
(PICKUP-AX-AE40S3). Se trata de un soporte de colgado modular y desmontable.

La capacidad de carga maxima es de 20 unidades* (con limitaciones) con un coeficiente de
seguridad de 5:1.

Para sistemas de 12 cajas o mas se ha de afadir una barra adicional y el array quedara colgado
de dos puntos (motores) para tener mayor seguridad y control sobre el angulo del sistema en todo
momento.

Limitacion de carga con AERO-40A: * En los paneles laterales esta serigrafiado el nUmero maximo
de cajas que se pueden colgar dependiendo del punto de anclaje marcado por el software (o eje
vertical del centro de gravedad del sistema). Consultando el EASE Focus 2 veremos en funcion del

punto de anclaje

numerce m3

Estas son las limitaciones de carga en funcién de la posicion del eje vertical del centro de
gravedad del sistema:

De los puntos 1 al 13 independientemente de si se usa un motor o dos, se pueden colgar 20
unidades AERO-40A.

En el punto 14 se pueden colgar 19 unidades AERO-40A punto de
En el punto 15 se pueden colgar 18 unidades AERO-40A anclaje
En el punto 16 se pueden colgar 17 unidades AERO-40A e

En el punto 17 se pueden colgar 16 unidades AERO-40A

Punto de anclaje - eje vertical del centro de gravedad

En el grafico adjunto el eje vertical del centro de gravedad del sistema
pasa por el punto de anclaje numero 11. %

El punto de anclaje mostrado en el software se situa alineado con el eje
vertical del centro de gravedad del sistema. La posicién de este eje
vertical depende obviamente del numero de cajas, del angulo entre ellas
y del angulo vertical total. Las limitaciones de carga son mostradas por el
software y dependen de dicha posicidon del eje vertical del centro de
gravedad.

34 Manual de Colgado/ aero series / Rigging Manual



Object Properties o x

System Parameters

Setup: AXAERO 40 53 |

Label: Aero 40-20v3-2

Position & Orientation

X ml: 3500 Ver [ £37

¥ fml: 000 Hor. [ 0.00

zot

[ Rigging ] [ Fiker Settings

Rigging

Box Court: [18 ») [ Auto Spiay |

Weight 1121,00 kg

Finpoint: [14 v] [nja v]

Cabinet Gain Angle
=
052 -
052 -
5

12 -
25 -

Por ejemplo, supongamos un sistema de 16 unidades AERO-40A. Si
consultamos la serigrafia del panel del AX-AE40S3, observamos como

16 unidades se pueden colgar cuando el eje vertical del centro de gravedad

se alinee con cualquiera de las 17 posiciones de colgado.

En la simulacién adjunta el sistema esta colgado a 11 metros de altura

—con -6.37° de inclinacion. No aparece ningun warning de carga maxima.

Los warnings por carga maxima SOLO aparecen si el numero de cajas
es mayor a 16 unidades. A partir de 16 unidades aparecen los warnings
de carga y se debe comprobar donde queda situado el eje vertical del

centro de gravedad del sistema.

Si afadimos una caja mas para tener un
total de 17 unidades AERO-40A el software
nos advierte de que 17 unidades solo se
podrian colgar del punto numero 16 o
anteriores.

En este caso en concreto para tener
inclinado el sistema a -5.57° el eje vertical
del centro de gravedad del sistema se situa
alineado con el punto de anclaje numero 14
por los que estariamos dentro de los
margenes de seguridad. Recordad que
desde el punto 14 se pueden colgar 19
unidades (ver dibujo del panel arriba).

~Rigging

Object Properties 1 x
System Parameters
Setup: AX-AERO 40 53 ~)
Label: Aero 40-20v3-2

Position & Orientation

11.25
11,00
10,75
10,50
1025
10,00
9,755
5,50
9,254
9,00
8,753
8,50
2,25

Z[n

554

Ynleight: (118950 kg

— B
je———1/52 m=—p

éruttom Angte: 28,57
5.56 m above ground

X [ml: 3500 Ver.[]: 5,61
Y [m]: 0.00 Hor.[7] 0.00
zit

[ Rigging ] Fiter Settings |
Rigging
Bex Count: [17 '] [ Auto Splay ]
Weight 118950 kg
Pinpoirt: lm -I [n/‘a v]

Cabinet Gain Angle "
0.5 - =
:
: i
:
| ‘
R ;
MNumber of Cabinets per Group

Emors & Wamings
Important Safety Waming: <&
& mportar ety Waming: <

"HE A2 08 -04

D {m]

9 Recommended maximum load and number of Aero40A cabinets fn
figging pinpoirt:

From pinpoints -2 and 13: 20 cabinsts.
From pinpoirt 14: 19 cabinets.
From pinpoirt 15: 18 cabinets.
From pinpoirt 16: 17 cabinets
From pinpoirt 17: 16 cabinets.

Show Object List

17 AERO-40A - como el eje del centro de gravedad vertical coincide
con el punto 14 se pueden colgar 17 unidades con esa configuracion.
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Anexo lll - Consejos para el uso de EASE Focus 2

Angulos de SISTEMA (cluster):

Es importante saber interpretar el signo de los angulos totales del sistema en el EASE Focus 2.

Un cluster puede estar colgado con diferentes posibilidades angulares, dependiendo del nimero
de cajas, del angulo entre las mismas y del punto de anclaje del motor. En el software el angulo

viene definido en la casilla Ver.[°]

Los sistemas inclinados hacia adelante (hacia abajo) tendran angulo negativo (). Les sistemas
inclinados hacia arriba tendran angulo positivo¥).

Criterio angular del cluser - —@ --

Object Properties o x iogng | %
System Parameters e
1 \Weight: 436.00 kg
Setup: [Ax-AERO 4053 - 51 .
—_I5
Label: Aero 40-20 v3-2 59
Position & Qrientation 5,8—:
X ml: 000 fver [ 5,00 =S
564
Y [m]: 0.00 Hor [ 0.00 5.5:
Zml: 600 | Height Limit | 544
5.3—_
[ Rigging ] Fiter Settings | 52
Rigging 514
Box Count: (s ~|[ Atosply | E‘i'zz
Weight: 436,00 kg 481
[T Pinpoirt: 8 Detal] 036 :E:
Cabinet Gain Angle 4:5_’
1 [Rerodn 43]
2. [Aero 40 e
414
3: [Aero 40 e
4: [Aero 40 18] ———un ~
E om Apgle: 19,
3 [Aem-iﬂ E5! 3,97 m above ground 6 AE RO'4OA a '50
2 [Aem-m 42 4o g o 04 w02 o0 o2 | oa
. D [m]
Object Properties o x /ﬁ - =
System Parameters . nggmg
H WWeight: 436.00k;
Setup: AX-AERO 40 53 - 60] = = g.;_o‘, +10°
Label. Aero 4020132 59 00l b D
Position & Orientation :i:
X[k 0.00 fver. 11 fio.o0 5o
Y fml: 000  Hor. [1: 0.00 55
Zm]: 600 | Height Limit ] :“;T
523
[ Rigging ] [ Fiter Settings ] .
Rigging 5‘05 ~
Box Count: [6 v] [ Auto Splay ] 54‘9; T
Weight: 43600kg 483
474
[C] Pinpoint: 1 Deta [ 039 S
Cabinet Gain Angle 4‘5:
1. [Rero 20 | [0 v] 43
(052 ~] E
2: [Aero 40 -] [0 :?
12 - 1
3: [Aero 40 -] [0 0
12 - 3
4 [Aem-m v] 0 394 L]
3= b4 El Bottom Angle: 4.9 °
5: [Ae“"m '] [D '] B J‘B;Eab:J:gmund 6 AE RO'4OA a +1 00
B: [ﬁem-ﬂ] v] 0 -TI,D ' -d,E ' -d,ﬁ ' -D‘A j -DIZ j D!ﬂ ' D!Z j D!d j
D [m]
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Significado del parametro DELTA en EASE Focus 2:

El parametro delta marca el angulo que FALTA para llegar al angulo deseado en nuestro sistema
(Ver[®]) . SOLO Es util conocer este dato cuando colgamos el sistema de un solo PUNTO.

Imaginemos un sistema de 8 unidades colgadas a 11metros de

Object Properties 1 x

System Parsmeters altu ra .

Selup: [AXAERD 4053 1 —El éngulo deseado es Ver[°] -15°

Label: Aero 40-20v3-2 . 0 o
R Como se aprecia en la captura de pantalla Delta [°] -0.46

Aml: D‘Dl}l Ver. [l -15.00 I_/

Yk D00 Ter T o Esto Significa que para llegar a los -15° desdeados nos faltan 0.46°
= - si colgamos el sistema del punto 15.

[ Rigging ] [ Fitter Settings

Riggine . . . . . .
e R — Si el signo de delta es negativo (-) indica que faltan 0.46 hacia
Wieight 573.00kg a baj 0.

Cabinet

Si el signo de delta es positivo (+) significa que los grados que

- L
AXAERO 49 53
= Il

falten son hacia arriba.

Criterio angular de delta - —@ --

Veamos el caso contrario.

e . Se trata del mismo sistema colgado de un solo punto. 8 unidades
Setup [Ax-AERO 4053 - AERO-40A.
Label: Aero 40-20 v3-2

Posttion & Orientation

X [m]: 0.00 |Ver. L

¥ [mf: 000 Hor [] 0.0
zin

[ Raging |
Rigging

=

Filter Settings ]

Box Count [B 'H Auto Splay ]

Weight: 573,00 kg

| [ Pinpaint: 15
Cabingt
AX-AERO 40 93

i

=
L]
4

I
N

| angulo deseado en Ver[°] -14°
— .um [__Eneste caso Delta [°] es 0.54

Esto significa que si colgamos el sistema del punto nimero 15 nos
falta inclinarlo hacia arriba 0.54° para llegar a los -14° deseados.

|i Dekta [': 0,54 |_

&
I

B|&|&|[&|&

oo L R T e T
4
min o[

ii
&5
L]
([ |
N R
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Parametro DELTA en EASE Focus 2 y angulos maximos:

Como se vio anteriormente el parametro DELTA marca la diferencia (por exceso o por defecto) entre el

angulo del sistema deseado y el obtenido al colgar el sistema de un solo punto.

Cuando colgamos el sistema de DOS puntos, es muy util este parametro porque también nos
determinara los angulos maximos con los que podemos instalarlo.

Por ejemplo -supongamos un sistema de 12 AERO-40A:

Object Properties Ll

System Parameters
Setup AXAERO 40 53 -

Label: Aero 40-20v3-2

Posttion & Orientation

1
El sistema se encuentra inclinado -6.74°.
La posicidn del eje vertical del centro de gravedad se alinea con el
punto de anclaje numero 13.

X [m} 0,00 | Ver.['] £.74
Y [m]: 0,00  Hor. [ 0.00
Zim 500
[ Rigging ] [ Fiter Settings ]
Rigging
Bax Cour - o ;7 , - Ve . . . .
o [;;ﬂ_ﬂkg ——— ¢Hasta qué angulo méaximo podriamos inclinar hacia abajo el
Eﬂpmm' 13 Deka [: 0,00 S|Stema?
CopTer T e Imaginemos que queremos colgar el sistema a -17°.
_AX—AEHOAH]SB
) Veamos que sucede en el software:
2 |
& 0 Observamos como Delta: -5.68°
: Esto significa que nos faltan 5.68° para llegar oseappetes 5 x
s 0 a los -17° deseados. iy — -l
’ 0 En este caso el sistema solo se podria Lobet: o 9020432
. inclinar como maximo: 17-5.68=11.32° ya Poston & Orertaon
0 D que no disponemos de puntos mas jii EEEH
- L retrasados en el AX-AE40S3. o -
12 0 = | B Lo
Rigging | x
] T [ Rizging ] [ FiterSettngs J
| T Rigging
ZEE Box Count [‘\2 V][ Auto Splay ]
25 T Weigh: 847.00kg
Syt e o Elrwort (17
Setup: [Ax-AERD 2053 - : z: Gan  Ande
Label: Aegro 40-20v3-2 763 - B
Posttion & Oriertation 743 o 7 b2~
¥ [l 000 Hor. [ 0,00 S‘SE =y S
Zn 900 5 —
64 _v ] =
[ Rigging ][ Fitter Settings ] ) : ﬁﬁ 21 [0
B Court: [12 -] [ Ao Spiay_| :2: & = 28~
et —— e \ ‘ s
] 2o 10 0
e a0 | - I o AR : :
Tabier Gan . Aoge _-z'a P s A e P T 12 =
'
2 :
. ) ) et
5
7 0 : _ _ . _
& D - En efecto si cambiamos el angulo del sistema a -11.32°, comprobamos
spes -0 como el punto de anclaje (eje vertical del centro de gravedad) es el
1 numero 17 y delta es igual a cero. Lo que indica que con dos motores si
-7! -
12: |Aero 40 -

38

seriamos capaces de angular ese sistema a -11.32°.
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