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ARA series
Introduccion

Bienvenido al manual de usuario de la serie ARA. Esta
guia completa esta disenada para proporcionar toda la
informacién necesaria para el funcionamiento eficazy
seguro de nuestros sistemas ARA.

Este manual ha sido organizado en varios apartados, cada
uno enfocadoa un aspecto especificode la configuracion,
usoy mantenimientodel sistema. Mediante ladescripcion
detallada de cada proceso, nuestro objetivo es garantizar
gue los usuarios puedan aprovechar al maximo todas las
funciones que ofrecen nuestros sistemas ARA.

El apartado “Instalacion y Configuracion” del manual
le guiara a través de las etapas iniciales de instalacion y
configuracion de su sistema ARA. Explora varias opciones
de configuracion de red, incluyendo el uso de switchesy
routers Ethernet, centrandose en el servidor DHCP.

Enelapartadode ‘Accesorios’ se describen los dispositivos
recomendados que completany mejoran el rendimiento
de su sistema ARA. Ademas, se ofrecen directrices
sobre como seleccionar los routers y switches Ethernet
adecuados.

Elapartado “Rigging” hace hincapié en la importancia de
la seguridad y detalla el proceso correcto para colgar sus
sistemas ARA. Ademas, se proporciona un resumen de los
conceptos basicos relacionados con el colgado, aunque
siempre es aconsejable consultar el manual de rigging
para obtener una informacion mas completa.
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Finalmente, el apartado “Resolucion de problemas”
ofrece informacion para diagnosticar y resolver los
problemas mas comunes que puedan surgir durante el
funcionamiento de un sistema ARA, como problemas
relacionadosconlaalimentacion ode sonido. Esta seccion
esta disehada para ayudarle a mantener un rendimiento
optimo del sistema.

Lea detenidamente este manual antes de utilizar su
sistema ARA y consultelo siempre que sea necesario. Su
comprensionyelusocorrectodelainformacion contenida
en este manual son fundamentales para garantizar el
maximo rendimiento de la serie ARA.



ARA series
Componentes del sistema

LARA-80 / LARA-100

LARA® es un sistema line array autoamplificado, cardiode y si-
meétrico de 4 viasy 6000Wrms de potencia. LARA® tiene un ren-
dimiento en dB de 146 dB SPL MAX lineal y un gran rango dina-
mico, convirtiéndolo en un sistema ideal para grandes eventos.
Gracias al diseno cardioide se consigue una atenuacion trasera
del sistema de -15dB en el rango de 63 Hz — 200 Hz.

LARA® incorpora dos altavoces para graves de 12" con bobina
de 4" mas otros dos 8" en configuracion cardioide, para el ran-
go medio emplea dos altavoces de 8" con bobinas de 2,5". La
seccion de altas frecuencias se compone de dos motores de
compresion DAS M-78N con bobinas de 3"y una guia de ondas
con dispersion horizontal de 100° u 80°. Todos los elementos
han sido disenados y fabricados a medida para maximizar la
eficiencia del sistema.

Elamplificador Clase D de LARA® integra una fuente de alimen-
tacion conmutada con factor de correccion de potencia (PFC)
asegurando maximo rendimiento y eficiencia independiente-
mente de |la tension de red. Cada amplificador proporciona un
total de 6000Wrms divididos en 8 canales, 3 de ellos en modo
puente para alimentar los 2 x 12" y los 2 motores de compre-
sion. Los 2 canales restantes alimentan los 2 transductores de
8" frontales y los 2 de 8" traseros.

El sistema de rigging de 3 puntos sirve tanto para LARA® como
para LARA® SUB permitiendo colgar arrays de hasta 24 uni-
dades LARA y 16 LARA® SUB. El sistema de angulacion FSSTM
(Fast Set Splay) permite ajustar los angulos en pasos de 1°, de 0°
a 7° desde |la posicion de apilado, reduciendo significativamen-
te el tiempo de montaje.
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ARA series
Componentes del sistema

LARA-SUB

LARA-SUB es un sistema subgrave autoamplificado cardioide
gue incorpora dos altavoces de neodimio DAS 18UXN con bo-
bina de 4" para bajas frecuencias en configuracion bass-reflex.
El altavoz trasero 18UXN crea el patron de dispersion cardioide
necesario para compensar la energia no deseada en la parte
trasera.

El amplificador clase D de LARA-SUB dispone de 3 canales en
modo puente para cada uno de los dos altavoces frontales y el
cardioidetrasero.Lafuentedealimentacionconmutadadispone
de factor de correccion, lo que permite la reduccion de consumo
al mismo tiempo que mejora la fiabilidad y consistencia en
todas las condiciones operativas. El DSP incorporado optimiza
los parametros de senal para los altavoces y permite compensar
en 14 dB |la energia trasera en el rango de 40 Hz — 80 Hz.

El diseno del recinto mantiene los estrictos estandares de DAS
en cuanto al uso de contrachapado de abedul y la proteccion
exterior ISO-flexTM de gran durabilidad. LARA-SUB incorpora
un sistema de ensamblaje necesario para colgarlos junto a los
sistemas LARA con un solo soporte. Las rejillas metalicas incor-
poran tela acusticamente transparente y repelente a la hume-
dad. Dispone de asas integradas en los laterales del recinto.
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ARA series
Componentes del sistema

SARA-100

SARA-100 es un sistema line array compacto de diseho simétri-
co y 3000Wrms de potencia. SARA tiene un rendimiento lineal
de 139 dB SPL MAX y un amplio rango dinamico, convirtiéndolo
en el sistema perfecto para eventos e instalaciones de tamano
mediano donde la calidad y la uniformidad del sonido son una
prioridad.

SARA cuenta con 2 altavoces de 8" disehados a medida para
medias y bajas frecuencias y un motor de compresion para las
altas frecuencias con una guia de ondas de 100° de dispersion
horizontal.

El amplificador clase D de SARA integra una fuente de alimen-
tacion conmutada con factor de correccion de potencia (PFC),
lo que garantiza un rendimiento y eficiencia 6ptimos indepen-
dientemente de la tension de red. El amplificador proporciona
3000Wrms de potencia dividido en 4 canales, dos de los cuales
se utilizan en modo puente para alimentar el motor de com-
presion, y los dos canales restantes se utilizan para alimentar
los altavoces frontales de 8".

El sistema de rigging de tres puntos se puede utilizar tanto para
SARA como para SARA-SUB, lo que permite colgar arrays de
hasta 24 unidades SARA y 16 SARA-SUB. Ademas, cuenta con el
accesorio JP-SARA, que permite colgar hasta 12 unidades SARA
debajo de SARA-SUB. El sistema FSS™ (Fast Set Splay) permite
ajustar los angulos en pasos de 1° desde |la posicion de apilado,
lo que reduce significativamente el tiempo de montaje.
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ARA series
Componentes del sistema

SARA-SUB

SARA-SUB es un sistema subgrave de alta fidelidad que ofrece
una respuesta de graves precisa y potente gracias a su disefo
cardiode. El sistema incorpora un altavoz DAS 18UXN de neodi-
mio con bobina de 4" para una reproduccion excelente de bajas
frecuencias. El altavoz trasero 15FWN de neodimio con bobina
3" crea el patron de dispersion cardiode necesario para com-
pensar la energia no deseada en la parte trasera.

El amplificador clase D de SARA-SUB dispone de 4 canales en
modo puente para cada uno de los altavoces. La fuente de ali-
mentacion conmutada dispone de factor de correccion, lo que
permite la reduccion de consumo al mismo tiempo que mejora
la fiabilidad y consistencia en todas las condiciones operativas.
El DSP integrado optimiza los parametros de senal para los al-
tavoces y permite compensar en 14 dB |la energia trasera, en el
rango de 40 Hz - 80 Hz.

El diseno del recinto mantiene los estrictos estandares de DAS
en cuanto al uso de contrachapado de abedul y la proteccion
exterior ISO-flexTM de gran durabilidad. Ademas el sistema de
colgado permite colgar el SARA bajo el SARA-SUB, utilizando
la placa JP-SARA. Las rejillas metalicas incorporan un tejido
acusticamente transparente que repele la humedad. Dispone
de asas integradas en los laterales del recinto que facilitan su
transporte y manipulacion.
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ARA series
Moddulos de amplificacion

La serie ARA es una familia de productos autoamplificados que
incluye modulos de amplificacion muy avanzadosy sofisticados
tecnolégicamente. También cuenta con un DSP muy potente
que funciona a 96kHz y que permite funciones de control y mo-
nitorizacion. Para el ajuste, control y optimizacion de los siste-
mas se utiliza el software de ALMA. La conectividad entre los
modulos de amplificacion y el ordenador de control, asi como
entre los ARA-RACKSs, se realiza mediante protocolos estandar
de datos TCP/IP.

CONECTORES DE ALIMENTACION y CONSUMO DE ENERGIA
En el panel del amplificador se utilizan 2 conectores powerCON
truel (input y loopthru) para suministrar energia a las unidades
y enlazar la energia a otras unidades.

La cantidad maxima de unidades que se pueden enlazar en tér-
mMinos de potencia depende del consumo de cada unidad.

Cuando se trabaja a 230/208V estas son las limitaciones por
modelo de sistema:

N° max. de unidades
enlazadas (potencia)
LARA 2
LARA-SUB 2
SARA 4
SARA-SUB 3
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Consulte los documentos de configuracion para repasar las co-
nexiones entre unidades.

CONECTORES DE AUDIO Y DATOS

El audio analdgico se puede conectar de forma independiente
mediante el conector de entrada de senal XLR o junto con los
datos de control y monitorizacion mediante el conector Ether-
con IN:

Model: SARA DAS Audio Group, S.L. (Valencia)

ID ALMA
r

L

€4
D._.%..s

MADE IN SPAIN

Todos los amplificadores incluyen una pantalla OLED de 1.54"
gue proporciona un alto nivel de configuraciéon mediante el uso
de los botones de control (up/ down/back/enter) y permite con-
sultar informacion, como la version de firmware.



ARA series
Moddulos de amplificacion

VISUALIZAR UNIDADES Y BOTONES DE CONTROL
La pantalla y los botones de control de una unidad SARA (LARA/

LARA-SUB/ SARA-SUB usan el mismo soporte) se muestran a con-
tinuacion:

PROTECT SARA IP) S20

UP
aII(\J/IFl\_Il_ALf ] -1.0dB Oms |H BACK. .ENTEF&

B COMMS 4 =—4 63z [
ON v '
DOWN

A la izquierda se situan 4 Leds diferentes.

- El Led ON se ilumina en verde cuando la unidad estad conectada
a la red eléctrica.

- El Led COMMSs se enciende en naranja cuando el sistema se ha
conectado a ALMA.

- El Led SIGNAL // LIMIT (sefial/limite) se ilumina en verde o en rojo
en funcion del nivel de senal. El rojo indica que el sistema ha al-
canzado su limite en al menos uno de los canales.

- El Led PROTECT se ilumina en rojo si el amplificador detecta un
fallo o se activa el modo de proteccion.
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ARA series
Moddulos de amplificacion

La pantalla muestra el estado del sistema de |la siguiente manera
(LARA Yy SARA):

1. Modelo

2. IP: Activo cuando el sistema ha obtenido una direccion IP de
un servidor DHCP (router) o mediante configuracion estatica.

3. L/Sxxxx: Identificador del sistema. ALMA requiere un identifi-
cador (ID) unico por sistema. Cuando se fabrican los sistemas,
se les asigha este numero identificador o ID a los amplificado-
res*.

4.Silenciar/Anular Silencio: este simbolo aparece con una X en-
cima del altavoz cuando el sistema se ha silenciado total o par-
cialmente utilizando ALMA.

5. Ganancia: Variar la Ganancia (nivel en dB) es posible de +6dB a
-40dB en incrementos/decrementos de 0.1.

6. Delay: de Oms a 323ms.

7. Ajustes Array Balance. El grafico muestra los ajustes AB Low y
AB High.

8.Filtro HPF(paso-alto): En el caso de los tops, SARA/LARA,
esta parte de la pantalla muestra el filtro paso alto activo
(63/80/100Hz). Para los subgraves, SARA-SUB / LARA-SUB, esta
parte de la pantalla muestra el filtro paso bajo (LPF) 63/80/100Hz.

9. EQ: Cuando hay una ecualizacion activa en el dispositivo (D EQ
o EQ global en ALMA) la casilla marca “D EQ". Si no se aplica
Nninguna ecualizacion, la casilla aparece vacia.
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9] -1.0dB % Oms H

4 —£—4  63Hz [
=

10 11 12

10. HOS: High Order Shelving EQ. Cuando una ecualizacion
HOS esta activa en el dispositivo (via ALMA), la casilla marca-
ra HOS. Cuando no se aplica ninguna EQ, la casilla aparece
vacia.

11. DASaim: Cuando el sistema tiene un filtro FIR activo, apare-
cen estas lineas en la casilla.

12. Correccidon Atmos. activada: A medida que el sonido se pro-
paga por la atmosfera, su energia es absorbida gradualmen-
te por una serie de procesos de intercambio de energia en el
aire denominados absorcion atmosférica. Para compensar
este efecto se aplican filtros de Correccion Atmos. a altas
frecuencias en funcion de las condiciones ambientales.

10



ARA series
Moddulos de amplificacion

1. Modelo

2. IP: Activo cuando el sistema ha obtenido una direccion IP de
un servidor DHCP (router) o mediante configuracion estati-
ca.

LARASUB [ L30
OdB >  Oms ﬂ

ficador (ID) unico por sistema. Cuando se fabrican los siste-
mas, se les asigna este numero identificador o ID a los am-
plificadores*.

4.Silenciar/Anular Silencio: este simbolo aparece con una X 63 HZ \
encima del altavoz cuando el sistema se ha silenciado total

o parcialmente utilizando ALMA. 8
5. Ganancia: Variar la Ganancia (nivel en dB) es posible de +6dB l A 4

a -40dB en incrementos/decrementos de 0.1.

3. L/Sxxxx: Identificador del sistema. ALMA requiere un identi- 4 :|

6. Delay: de Oms a 323ms. 9

7. LPF filter: En el caso de los tops, SARA/LARA, esta parte de
la pantalla muestra el filtro paso alto activo (63/80/100Hz).
Para los subgraves, SARA-SUB / LARA-SUB, esta parte de la

pantalla muestra el filtro paso bajo (LPF) 63/80/100Hz. *Nameros ID para las unidades:

8. EQ: Cuando hay una ecualizacion activa en el dispositivo (D SARA-100: S20XXXX.
EQ o EQ global en ALMA) la casilla marcara “D EQ". Si no se

aplica ninguna ecualizacion, la casilla aparece vacia. LARA-100: L20xXxXxX.

9. HOS: High Order Shelving EQ. Cuando una ecualizacién HOS LARA-80: L10xxxx.

esta activa en el dispositivo (via ALMA), la casilla marcara LARA-SUB: L30xxXxX.
HOS. Cuando no se aplica ninguna EQ, |la casilla aparece va-
Cia
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ARA series
Moddulos de amplificacion

El usuario puede acceder a los ajustes de las unidades usando
los botones de control (back / enter / up /down) vy la pantalla
situada en el panel del amplificador:

.
] -1.0dB Oms M pack ‘ . ENTER
- 63Hz [

.| :.C 4
7 - 9.

CT SARA IP] 520

Pantalla de SARA y botones de control. Al pulsar DOWN, se muestra infor- Al pulsar ENTER, se accede a MAIN
Al pulsar BACK, el sistema queda BLO- macion rapida, Direccion IP e |ID del MENU (Menu Principal) y a los parame-
QUEADO (se apagara la pantalla) dispositivo: tros de configuracion:

MAIN MENU
LOCKED | CONFIGURATION

o BE  S20 B vriimes
10.0.0.10 INFORMATION
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ARA series
Moddulos de amplificacion

PANTALLA Y MENU PRINCIPAL

El Menu Principal (Main Menu) permite
acceder a los siguientes submenus:
Configuration / Utilities / Information /
Default Parameters

MAIN MENU

| CONFIGURATION
UTILITIES

INFORMATION

MAIN MENU
UTILITIES

INFORMATION
DEFAULT PARAMS

Manual de Usuario ARA Series

1. Configuration (Configuracion):
Se muestran en rojo los posibles valores de cada parametro.

CONFIGURATION CONFIGURATION CONFIGURATION CONFIGURATION

| ARR BAL LOW 0 ARR BAL LOW 0] ARR BAL LOW 0] HIGH PASS 63Hz~

ARR BAL HI 5 | ARR BAL HI | 5 ARR BAL HI 5 | DEV GAIN  [EEeKel|=]
HIGH PASS 63Hz> HIGH PASS xizFad [|HIGH PASS 63Hz> DEV DELAY Oms

0/-1/-2/..-8 0/+1/+2/ .48 63/80/100Hz +6 / -40dB

CONFIGURATION
HIGH PASS

DEV GAIN
| DEV DELAY

63Hz~
0.0dB

Oms

0/323ms
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ARA series
Moddulos de amplificacion

UTILITIES NETWORK MENU

[NETWORK [NETWORK INFO__|

PANTALLA Y MENU PRINCIPAL 2. Utilities (Utilidades): STEVMODE — OFF MODE  STATIC
S : : STBY TIMER - [ P ADDRESS

El Menu Principal (Main Menu) permite
acceder a los siguientes submenus:
Configuration / Utilities / Information / NETWORK MENU
Default Parameters NETWORK INFO

|MODE ElENile STATIC { DHCP
IF ADDRESS

MAIN MENU

| CONFIGURATION
UTILITIES

INFORMATION

NETWORK MENU
NETWORK INFO

MODI STATIC 10.0.0.10
TEADDRESS I [ —

NETWORK MENU RAETLALAIDLS LARELL

[SUBNET MASK IR |
GATEWAY 255.255.255.0

STATUS LEDS oM

MAIN MENU
UTILITIES

INFORMATION
DEFAULT PARAMS

NETWORK MENU
SUBNET MASK

| GATEWAY
STATUS LEDS  ON

UTILITIES

MNE TWORK

| STEY MODI Q|

STEY TIMER

UTILITIES
NETWORK
STBY MODE  ON

| STEY TIMER
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ARA series
Moddulos de amplificacion

PANTALLA Y MENU PRINCIPAL 3. Information (Informacioén):
El Menu Principal (Main Menu) permite
acceder a los siguientes submenus:

Configuration / Utilities / Information / MAIN MENU
Default Parameters CONEIGURATION

MAIN MENU

| CONFIGURATION
UTILITIES

INFORMATION

UTILITIES
| INFORMATION

SNARN

MAIN MENU
UTILITIES

INFORMATION
DEFAULT PARAMS

Fw: 0.76 DsP- 013

uC: 0.76 ID: 210000
v
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ARA series

Moddulos de amplificacion

4. Default Parameters (Parametros predeterminados):

MAIN MENU
UTILITIES

INFORMATION

| DEFAULT PARAMS

Manual de Usuario ARA Series

Cuando se confirman los parametros predeterminados

en una unidad, se modifican:

AB LO Ajustado a O
AB HIGH Ajustado a5
HPF Ajustado a 63Hz
LPF Ajustado a 63Hz

Device Gain

Ajustado a 0dB

Device Delay

Ajustado a 0dB

DASaim Filters Eliminado
Global EQ/ Device EQ/HOS EQ Eliminado
Channel SOLO / Device SOLO Eliminado
Channel Mute / Global Mute / Device Mute Eliminado
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ARA series
Array Balance

Para compensar el acoplamiento acustico entre los elementos
de un sistema line array, las unidades cuentan con dos para-
metros fundamentales. La respuesta en frecuencia “objetivo”
de todo el sistema se determinara utilizando estos 2 parame-
tros. Con el parametro AB Low determinaremos la cantidad de
energia en graves y con AB High la cantidad en agudos que se
necesitan. Combinando estos dos parametros obtendremos la
respuesta en frecuencia que mas se ajusta a nuestras necesi-
dades. Abajo se muestra la respuesta en frecuencia de un siste-
ma de 12 unidades LARA, medida con 3 microfonos en distintas
posiciones.

Para este caso, AB Low se fijo en -4,y AB High en 4. La respuesta
acustica objetivo obtenida con estos 2 valores consigue la
cantidad de energia en el rango de frecuencias gravesy medias
que requeria la aplicacion.

21

12 LARA

AB LOW)
N | S— YT

J T
0 AVYN —

/ \

31.5 63 125 250 500 1K 2K 4K Bk 16K
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ARRAY BALANCE LOW (pasos de 1dB):

Filtros pasa bajos a partir de 400Hz con 8 valores diferentes de
ganancia.

Array Balance Low O: 0dB

Array Balance Low -1. -1dB

Array Balance Low -2: -2dB

Array Balance Low -3: -3dB (mostrado en el grafico anterior)

Array Balance Low -8: -8dB
ARRAY BALANCE HIGH (pasos de 1dB):

Filtros pasa altos a partir de 1490Hz con 8 valores diferentes de
ganancia.

Array Balance High O: 0dB
Array Balance High 1. 1dB

Array Balance High 2. 2dB
Array Balance High 3. 3dB

Array Balance High 8: 8dB

En los sistemas SARA Y LARA los “parametros predeterminados” son
Array Balance Low O, Array Balance High 5.

Paraobtener unarespuesta en frecuencia planade un dnico sistema
(dispositivo) que se utilizara, por ejemplo, como front fill, el usuario
debera utilizar Array Balance Low O y Array Balance High O.

17



ARA series
Correccion Atmosférica

A medida que el sonido se propaga a través de la atmadsfera, su
energia es absorbida gradualmente por una serie de procesos
de intercambio de energia en el aire denominados absorcion
atmosférica.

El grado de absorcion depende de la frecuencia de la onda so-
nora y de la composicion de la atmaosfera.

En frecuencias bajas, las ondas sonoras no suelen ser absor-
bidas por la atmdsfera y pueden recorrer grandes distancias.
Sin embargo, a medida que sube la frecuencia, la atmodsfera ab-
sorbe mejor el sonido. Esto se debe a que las propias moléculas
de aire empiezan a absorber parte de la presion sonora.

En la mayoria de las condiciones, en frecuencias altas, el aire
seco puede producir una gran atenuacion del sonido. Por tan-
to, en el caso de un rango de frecuencias predominantemente
altas, las mediciones realizadas en condiciones secas pueden
diferir considerablemente de las realizadas en condiciones con
mas humedad.

La compensacion de la absorcion del sonido por el aire (hume-
dadytemperatura) implementada en ALMAse ajustaalanorma
ISO 9613-1: 1993 “Atenuacion del sonido durante la propagacion
en exteriores. Parte 1. Calculo de la absorcion del sonido por la
atmosfera.” Para los sistemas ARA, SARA y LARA, |la correccion
atmosférica puede activarse independientemente en cada uni-
dad, considerando la distancia objetivo y las condiciones am-
bientales (temperatura y humedad del aire). ALMA incluye una
familia de mas de 500 filtros que se activan a diferentes fre-
cuencias con diferentes niveles de ganancia dependiendo de la
distancia y las condiciones ambientales. Por ejemplo, arriba se
muestra la absorcion del aire a 25°C - 55% de humedad relati-
va. A continuacion se presenta un porcentaje de parametros de
correccion:

Manual de Usuario ARA Series

dB

20

10

-10

40

Throw Correction 1SO 9613-1 - 60 meters - 25 C - 55% hum.

-

- ————

y—r—y A p————

Air Absarption ISO 961 3-1

— Correction Fiter 100%

— — — Comected Response 100%
Correction Filter 75%
Comecled Response 75%

— Comection Filter 50%

Correcled Response 50%

Comection Filter 25%

Correcled Response 25%

il i i A S e

102

10° 10*
frequency (Hz)
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ARA series
Correccion Atmosférica

La correccion atmosférica se activa desde ALMA, no a Una vez activada, “Atmos. Correction” puede activarse de forma
través de la pantalladelasunidades. En ALMA: Atmos. independiente por unidad o por grupo de unidades:
Correction — Parameters.
A continuacion se muestran las cajas superiores 4x LARA-80
de un array (12 unidades) con 2 correcciones diferentes (40m a
60my 20m a 40m).

DEVICE INPUT METER RELATIVE GAIN ATMOS. CORRECTION

Enable Atmos. Correction oo 40 ;12 4 1
LARA_800 I B odB

Temperature Units ’ LARA_800 S e -

LARA_80 0 b Toclcol 00 I 0dB 20m to 40m
Distance Units

LARA_80 0 1 R 0dB 20m to 40m
Tem pE'ratUIE

Humidity

Cormection Factor

Manual de Usuario ARA Series 19



ARA series
Conexiones de red

INTRODUCCION

Los sistemas de |la serie ARA se comunican utilizando protoco-
los de datos estdndar TCP/IP. Al tratarse de un equipo de audio
profesional, es preciso utilizar los productos ARA con equipos
de red profesionales y compatibles. En el mercado se pueden
encontrar Switches Gigabit con una amplia gama de precios y
caracteristicas, pero siempre hay que tener en cuenta que el
hardware disefado para uso domeéstico puede no funcionar co-
rrectamente, ya que puede presentar limitaciones para gestio-
nar el ancho de banda de |la red o para gestionar un gran nu-
mero de dispositivos.

La calidad del cableado de red utilizado también es un factor
clave para evitar problemas, especialmente cuando se trata de
distancias cercanas al limite (100 metros) y grandes anchos de
banda. Como norma general, utilice Unicamente cableado CA-
Toe o CAT7 con el blindaje adecuado.

Los cables de red Ethernet se utilizan para transmitir datos en-
tre dispositivos de red, como ordenadores, routers y switches.
Los cables Catbe, asi como los cables Cat7, son tipos de cables
Ethernet disefados para admitir tasas de transferencia de da-
tos de alta velocidad y reducir la interferencia de sefal. Sin em-
bargo, existen algunas diferencias entre ellos:

1. Ancho de banda: Los cables Catee admiten anchos de ban-
da de hasta 500 MHz, mientras que los Cat7 admiten hasta
600 MHz. Esto significa que los cables Cat7 tienen mayor ca-
pacidad para transmitir datos a mayor velocidad.
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2. Blindaje: los cables Catbe suelen tener un blindaje alrededor
de cada par de cables trenzados para reducir la diafonia (in-
terferencia entre cables). Por otro lado, los cables Cat7 tienen
un blindaje individual alrededor de cada par de cables tren-
zados, asi como un blindaje general alrededor de los cuatro
pares. Esto proporciona una mayor proteccion contra la dia-
fonia e interferencias electromagnéticas externas.

3. Conectores: Los cables Catoee utilizan los mismos conectores
RJ45 que la mayoria de los demas cables Ethernet, mientras
que los cables Cat7 utilizan un tipo diferente de conector lla-
mado GG45, disenado para soportar frecuencias mas altasy
reducir la diafonia.

4.Distancia: Tanto los cables Catee y Cat7 pueden transmitir
datos a distancias de hasta 100 metros, pero los Cat7 estan
disenados para mantener la calidad de |la sehal en distancias
mas largas.

En general, los cables Cat7 son una opcidon mas avanzada y de
mayor costo que los Catee, y se suelen utilizar en entornos de
red de alto rendimiento que requieren anchos de banda mas
altos y una transmision de datos fiable incluso en largas distan-
cias. Por otro lado, los cables Catee son una opcién mas asequi-
ble y ampliamente utilizada para muchas aplicaciones Ether-
net estandar.

Es importante sehalar que para un unico segmento de cable
Ethernet Catoe (para velocidades de 10 Gbps) sin repetidores ni
switches, la distancia maxima es de 100m (328 pies). Si necesi-
ta ampliar la distancia mas alla de estos limites, puede utilizar
repetidores, switches o cables de fibra Optica para ampliar el
alcance de su red Ethernet.
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CONEXIONES DE RED ARA

El amplificador de los sistemas ARA utiliza una interfaz equipa-
da con 2 conectores XLR etiquetados “Signal Input” y “LOOP-
THRU" y 2 conectores ethercon etiquetados ALMA “IN y OUT".
Los conectores ethercon combinan audio analdgico y datos de
monitorizacion y control de ALMA:

W
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La potencia y distribucion de senal a los sistemas de audio se
gestiona desde los ARA-RACKS (versiones 230/208V):

RACK-ARA-230V

RACK-ARA-208V

21



ARA series
Conexiones de red

MATRIX-66

Para distribuir las senales de audio (analdgicas) y los datos de
monitorizacion, cada rack contiene un switch ethernet Ma-
trix-66 que combina los datos de control y audio analdgico.
Cada Matrix-66 esta equipado con 6 “salidas ALMA" que se van
a utilizar para enviar audio y datos a los grupos de sistemas:

1 r
P,
=

A
—0 a»

ox salidas ALMA datos & audio Ethernet IN/OUT
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Existen dos conectores ethercon adicionales, denominados ETH
/ CTRL en el lado derecho del panel para conectar la red ALMA
entre racks y switches/routers ethernet.

El nimero de unidades (LARAs /SARAs etc.) que se pueden
“‘conectar en cadena” en un sistema array no deberia exceder
de 6* (* esta cantidad sera menor cuando se utilice la distribu-
cion de potenciay sehal con cables ECPK-20. Recuerde que, por
ejemplo, el numero maximo de SARAs que se puede alimentar
desde un unico ECPK-20 es 4).

Los sistemas de |la serie ARA se comunican utilizando protoco-
los de datos TCP / IP asi que, como todos los dispositivos de red
convencionales, necesitan un conjunto de direcciones especifi-
cas para comunicarse con dispositivos similares en la red y con
el software de control de ALMA.

Los usuarios deberan configurar los sistemas definiendo adec-
uadamente estos dos parametros:

- IP Address (Direccion IP)
- Subnet Mask (Mascara de Subred)
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IP ADDRESS (Direccion IP) MAIN MENU

Una red Ethernet puede funcionar en modo estatico o en modo CONFIGURATION
dindmico, en referencia a cémo se asignan las direcciones IP a QUTILITIES

los dispositivos de la red. A continuacidon se ofrece un breve re- NFORMATION
sumen de cada modo:

UTILITIES NETWORK MENU NETWORK

- Modo estatico: En modo estatico, el administrador de red [NETWORK I [[NETwWoRrk iNnFO

asigna manualmente las direcciones |P a cada dispositivo de STBY MODE MODE STATIC

la red. Esto significa que se asigna la misma direccion IP a STBY TIMER - i P ADDRESS

un dispositivo cada vez que se conecta a la red, lo que pue-

de simplificar la gestion y resolucion de problemas en la red. NETWORK MENU

Sin embargo, este método puede resultar largo y dar lugar NETWORK INFO

a conflictos si las direcciones IP se asignan incorrectamente VISR STATIC STATIC / DHCP

o si se asigna la misma direccién IP a multiples dispositivos. " ADDRESS
- Modo dinamico: En modo dinamico, un servidor DHCP (Dy- NETWORK MENU

namic Host Configuration Protocol) asigna las direcciones NETWORK INFO

IP automaticamente a los dispositivos de |la red. Cuando un MODI STATIC

dispositivo se conecta a la red, envia una solicitud al servidor LoADDRESS

DHCP para obtener una direccion IP y el servidor le asignha

una direccion disponible. Este método permite un uso mas NETWORK MENU

eficiente de las direcciones IP y reduce la probabilidad de L A 955.955.955.0

conflictos. Ademas, el servidor DHCP también puede asig- GATEWAY T

STATUS LEDS ON

nar otros parametros de red, como la mascara de subred y la
puerta de enlace predeterminada (Subnet Mask y Gateway),
lo que puede simplificar la configuraciéon de la red.

Por lo general, el modo dinamico es preferible para redes gran-
des con muchos dispositivos, ya que simplifica la gestion de
direcciones IP y reduce el riesgo de conflictos. Sin embargo, el
modo estatico resulta util para redes mas pequenas o para dis-
positivos que requieren una direccion |IP fija en determinadas
aplicaciones o servicios.

Manual de Usuario ARA Series



ARA series
Conexiones de red

La red de ALMA se puede configurar en los dos modos vistos
anteriormente:

- Utilizando STATIC IP (IP Estatica) en cada uno de los dispo-
sitivos. De este modo no se necesita ni servidor DHCP ni rou-
ter. El ordenador de control puede conectarse directamente
al switch y a losracks. Los racks de cada lado de |la PA pueden
conectarse en cadena utilizando los ethercons de entrada/
salida del Matrix-66 (conectores ETH /CTRL). El usuario debe-
ra introducir una direccion IP Unica en cada dispositivo. La
mascara de subred se debera configurar como 255.255.255.0.
en todas las unidades.

- Utilizando DHCP o Dynamic IP (IP Dinamica). Se utilizara un
switch con capacidad para funcionar como servidor DHCP o
un router para determinar automaticamente las direcciones
IP de todas las unidades presentes en la red. El switch se
conectara a los racks mediante el conector ethercon IN del
Matrix-66.

Mediante los botones de control y la pantalla de las unidades, el
usuario puede acceder al menu principal para la configuracion
de la red y establecer el modo de trabajo (estatico / dindmico)
correspondiente:
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MANMENU
CONFIGURATION

JUTILITIES

INFORMATION

UTILITIES

| NETWORK

STBY MODE
STBY TIMER

NETWORK MENU

[NETWORKINFO___
MODE STATIC
IP ADDRESS

NETWORK

NETWORK MENU
NETWORK INFO
| MODE STATIC STATIC / DHCP

IP ADDRESS

NETWORK MENU
NETWORK INFO

MODI STATIC

| IP ADDRESS

NETWORK MENU

EEEDTTE
rveva— 955.255.255.0

STATUS LEDS ON
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STATIC MODE (MODO ESTATICO)

Una configuracion muy basica con pocas unidades puede reali-
zarse utilizando direcciones IP estaticas sin necesidad de dispo-
sitivos adicionales. Conecte el PC que controla ALMA en modo
estatico directamente a la red y conecte los racks en cadena
utilizando los puertos Ethernet destinados para ello en el Ma-
trix-66:

ALMA
computer

[ ] ]
ARA ARA
rack rack

& SARA o SARA

4 SARA-SUB 4 SARA-SUB
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Una situaciéon mas compleja con equipos mas grandes reque-
rira un switch ethernet para dividir la red. El switch ethernet
distribuye el control de ALMA a los ARA-RACKs de la izquierday
derecha. Los Racks de cada lado se pueden conectar en cadena

utilizando los conectores ETH/CTRL del Matrix-66:

12 LARA

ARA
rack

ARA
rack

ALMA

computer

12 LARA-SUB

*Nota: El ordenador de control debera estar configurado correc-
tamente en modo |IP Estatico con una Direccion IP en el mismo
rango que las utilizadas en los sistemas.

i ethernet !

o oswitch

ARA
rack

ARA
rack

12 LARA

12 LARA-SUB
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DYNAMIC MODE (MODO DINAMICO)

Precisa de un switch ethernet con servidor DHCP o router para Los sistemas mas grandes requeriran ambos elementos, router
distribuir el control de ALMA a los ARA-RACK izquierdo y dere- y switch con mas puertos disponibles:

cho. Los Racks de cada lado pueden conectarse en cadena uti-

lizando los conectores del Matrix-66.

En el primer ejemplo se conecta un router portatil, como el

recomendado GL-iINET AXT1800, para conectar ambos racks y g LA oA
asignar automaticamente direcciones |P a todos los elementos ALMA
computer
de la red: 16 LARA router 16 LARA
L ]
] i ethernet ; L
ARA i switch | ARA
rack rack
YT o yow
" rack rack
computer
ARA ARA
: . Kk k
8 SARA ] 8 SARA == =

] | ethernet [ ]
ARA ! router | ARA
: = 12 LARA-SUB 12 LARA-SUB
rack | e rack

6 SARA-SUB 6 SARA-SUB
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En cualquier caso, las posibilidades de configuracion de la red
son ilimitadas. Para instalaciones fijas, se recomienda encareci-
damente utilizar VLAN separadas para los sistemas de audio y
switches con capacidad para funcionar como servidor DHCP y
funciones avanzadas de configuracion. Se recomienda la topo-
logia en estrella en este tipo de instalaciones:

ethernet
switch
— 1 1 —
ARA ARA ARA ARA
rack rack rack rack
8 LARA 8 LARA 8 LARA 8 LARA
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ethernet switch
DHCP Server

:

ALMA
computer

ethernet

ARA ARA ARA ARA
rack rack rack rack
8 LARA 8 LARA 8 LARA 8 LARA
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Yamaha SWP 1-8:

El SWP1-8 de Yamaha es un switch de red de 8 puertos disehado
para uso en aplicaciones profesionales de produccion de audio y
video. Forma parte de |la serie SWP de switches de red de Yamaha,
destinados a proporcionar una conectividad de red fiable y de baja
latencia para redes de audio y video digital.

EISWP1-8 admite varios protocolos de red, incluido Dante, que es un
protocolo de audio digital a través de Ethernet utilizado por muchas
aplicaciones de audio profesional. El switch también cuenta con
una interfaz de usuario basada en Web para una configuracion y
monitorizacion sencillas, asi como con compatibilidad con VLAN
(redes de area local virtuales) para segmentar el trafico de red. Las
principales caracteristicas del Yamaha SWP1-8 incluyen:

- Ocho puertos Ethernet de 1 Gbps para conectar dispositivos de audio y video

Compatibilidad con el protocolo de audio digital Dante y otros protocolos de red

Diseno de baja latencia para streaming de audio y video de alta calidad

Interfaz de usuario basada en Web que facilita la configuracion y monitorizacion

Compatibilidad con VLAN para la segmentacion del trafico de red

El Yamaha SWP1-8 es un switch de red de alto rendimiento dise-
nado especificamente para aplicaciones profesionales de audio y
video. Su disefo de baja latencia y su compatibilidad con el proto-
colo Dante lo convierten en una opcion popular para uso en aplica-
ciones de refuerzo de sonido en directo, radiodifusion y grabacion.
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Luminex GigaCore 12

El Luminex GigaCore 12 es un switch de red de 12 puertos disehado
para uso en aplicaciones profesionales de audio, video e iluminacion.
Forma parte de la serie de switches de red GigaCore, destinados a
proporcionar una conectividad de red fiable y de baja latencia para
redes de audio, video e iluminacion digitales.

GigaCore cuenta con doce puertos Ethernet de 1 Gbps, incluidos dos
puertos Gigabit Ethernet para enlace ascendente o conexién en ca-
dena con otros switches de red. También es compatible con varios
protocolos de red, incluido Dante, que es un protocolo de audio di-
gital a través de Ethernet utilizado por muchas aplicaciones de au-
dio profesional. El switch también cuenta con una interfaz de usuario
basada en Web para facilitar la configuraciéon y monitorizacion, asi
como compatibilidad con VLAN (redes de area local virtuales) para
segmentar el trafico de red. Las principales caracteristicas de Lumi-
nex GigaCore 12 incluyen:

- Doce puertos Ethernet de 1 Gbps para conectar dispositivos de audio, video e
iluminacioén

- Compatibilidad con el protocolo de audio digital Dante y otros protocolos de red

- Diseno de baja latencia para streaming de audio y video de alta calidad

- Interfaz de usuario basada en Web para facilitar la configuraciéon y monitorizacion
- Compatibilidad con VLAN para la segmentacion del trafico de red

- Dos puertos Gigabit Ethernet para enlace ascendente o conexidén en cadena con

otros switches de red

Luminex GigaCore 12 es un switch de red de alto rendimiento dise-
Nnado especificamente para aplicaciones profesionales de audio, vi-
deo e iluminacion. Su diseno de baja latencia y su compatibilidad con
el protocolo Dante lo convierten en una opcidon popular para uso en
aplicaciones de refuerzo de sonido en directo, radiodifusion y control
de iluminacion.
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ROUTERS PORTATILES RECOMENDADOS:

GL-iNET, GL-AXT1800

El GLINET GL-AXT1800 es un router de viaje compacto disenado
para uso en redes pequenas y conectividad movil. Admite cone-
xiones por cable e inalambricas y puede utilizarse como router,
punto de acceso o repetidor.

El GL-AXT1800 esta equipado con dos puertos Ethernet, uno de
los cuales puede utilizarse como Puerto WAN (wide area network)
para conectarse a un modem o a otro router. Este puerto se pue-
de configurar también como VLAN. Ademas, cuenta con WiFi de
doble banda que admite las frecuencias de 2,4 GHz y 5GHz para
la conectividad inalambrica. El router funciona con un procesador
dual-core de 1,2 GHz y viene con 256MB de RAM y 16MB de alma-
cenamiento flash.

Las principales caracteristicas del GLINET GL-AXT1800 son:
- Dos puertos Ethernet, uno de los cuales puede utilizarse como puerto WAN
- WiFi de doble banda con 802.11ac
- Diseno compacto y portatil para desplazamientos

- Compatibilidad con VPN (Virtual Private Network) y otros protocolos de
seguridad

- Interfaz de usuario basada en Web para facilitar la configuraciéony
monitorizacion

- Procesador dual-core 1.2GHz con 256MB de RAM y 16MB de almacenamiento
flash
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El GLINET GL-AXT1800 es un router de viaje versatil y compacto,
disenado para uso en redes pequenas y conectividad movil. Su
WiFi de doble banda y compatibilidad con VPN y otros protoco-
los de seguridad lo convierten en una opcidn popular para apli-
caciones de trabajo remoto y desplazamientos.
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LARA Y LARA-SUB

AX-LARA: SOPORTE DE COLGADO DE ACERO INOXIDABLE.
APTO PARA LARA (HASTA 24 UNIDADES) Y LARA-SUB (HAS-
TA 16 UNIDADES). ADMITE CONFIGURACIONES UPTILT (IN-
CLINACION HACIA ARRIBA) Y DOWNTILT (HACIA ABAJO).
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EL SOPORTE DE COLGADO SE PUEDE TRANSPORTAR SOBRE
LA PRIMERA UNIDAD EN UN CARRO DE TRANSPORTE.

AX-LARA INCLUYE EL ACCESORIO AX-PULL.
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Accesorios

PL-LARA-SUB: CARRO DE TRANSPORTE DE MADERA PARA

2 O 3 LARA-SUBS.

PL-LARA. CARRO DE TRANSPORTE DE ACERO PARA 4 SISTE-

MAS LARA.
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AX-PULL-LARA: ACCESORIO INCLUIDO EN EL AX-LARA PARA
ANADIR UN TERCER PUNTO DE AMARRE PARA TIRAR DEL SIS-
TEMA DESDE LA PARTE INFERIOR:

Manual de Usuario ARA Series
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FUN-4-LARA: FUNDA PARA EL TRANSPORTE DE 4 LARAS SO-
BRE CARRO PL-LARA.

Manual de Usuario ARA Series
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FUN-2-LARA-SUB: FUNDA PARA EL TRANSPORTE DE 2 SUBS
SOBRE PL-LARA-SUB. LA FUNDA PUEDE MANTENERSE EN SU
POSICION MIENTRAS EL SISTEMA ESTA EN FUNCIONAMIEN-

TO.

FUN-3-LARA-SUB: FUNDA PARA EL TRANSPORTE DE 3 SUBS
SOBRE PL-LARA-SUB. LA FUNDA PUEDE MANTENERSE EN SU
POSICION MIENTRAS EL SISTEMA ESTA EN FUNCIONAMIEN-

TO.
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34



ARA series
Accesorios

JP-LARA: PLACA DE UNION DE ACERO PARA APILADO DE
LARAS SOBRE LARA-SUBS

Manual de Usuario ARA Series
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TOP-PL-LARA: TOPE DE MADERA PARA TRANSPORTE DE 4
LARAS SOBRE CARRO PL-LARA
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V-AX-LARA: PLACA EN FORMA DE V PARA GIRO EN HORI-
ZONTAL. USO CON EL AX-LARA.
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GS-PL-LARA: KIT DE EXTENSIONES AJUSTABLES COMPATI-
BLES CON PL-LARA PARA ANGULAR Y DOTAR DE ESTABILI-

DAD A LOS SISTEMAS EN POSICION DE APILADO.

ARA series
Accesorios
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SARA Y SARA-SUB

AX-SARA: SOPORTE DE COLGADO PARA SARA (MAX 24 U.) Y
SARA-SUB (MAX 16 U.). ADMITE CONFIGURACIONES UPTILT
Y DOWNTILT. EL SOPORTE DE COLGADO SE PUEDE TRANS-
PORTAR SOBRE LA PRIMERA UNIDAD EN UN CARRO DE
TRANSPORTE.

PL-SARA: CARRO DE TRANSPORTE DE ACERO PARA SARA
(MAX 4 U.):
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SARA Y SARA-SUB

PL-SARA-SUB: CARRO DE TRANSPORTE DE MADERA PARA 2
O 3 SARA-SUBS.

AX-PULL-SARA: ACCESORIO PARA TIRAR DEL SISTEMA DES-
DE LA CAJA INFERIOR EN UNA FORMACION ARRAY DE SARA.
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SARA Y SARA-SUB
FUN-4-SARA: FUNDA PROTECTORA PARA EL TRANSPORTE
DE 4 U. SARA SOBRE CARRO PL-SARA.

FUN-2-SARA-SUB: FUNDA PROTECTORA PARA EL TRANS-
PORTE DE 2 U. SARA-SUB SOBRE CARRO PL-SARA-SUB.

JP-SARA: PLACA DE UNION PARA MONTAJE DE ARRAY SARA/

SARA-SUB. APTO PARA EL APILADO DE SARAS SOBRE LOS
SUBS O EL MONTAJE DE SARAS BAJO SARA-SUBS.

Manual de Usuario ARA Series
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SARA Y SARA-SUB

TOP-PL-SARA: TOPE DE MADERA PARA TRANSPORTE DE 4
SARA SOBRE CARRO PL-SARA

Manual de Usuario ARA Series
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GS-PL-SARA: KIT DE EXTENSIONES AJUSTABLES COMPATI-
BLES CON PL-SARA PARA ANGULAR Y DOTAR DE ESTABILI-
DAD A LOS SISTEMAS EN POSICION DE APILADO.
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Colgado

INTRODUCCION

El presente documento no es el manual de colgado de los pro-
ductos, es un resumen y repaso de los conceptos basicos rela-
cionados con el colgado de los sistemas ARA. Para una infor-
macion mas detallada, consulte el manual de rigging de los
productos.

Lea detenidamente el manual de colgado antes de utilizar el
sistema por primera vez.

Para realizar cualquier operacion relacionada con el colgado de
un sistema DAS Audio, se ruega leer previamente el presente
documento y seguir las advertencias y consejos que en él se
indican. El objetivo es que el usuario se familiarice con los ele-
mentos mecanicos necesarios para volar el sistema acustico, asi
como con las medidas de seguridad a seguir durante y después
del montaje. Solo instaladores experimentados con un cono-
cimiento adecuado del equipo y de las normas de seguridad
locales deben volar los sistemas acusticos. Es responsabilidad
del usuario asegurarse de que los sistemas que se van a volar
(incluidos sus accesorios) cumplen la normative estatal y local.

Todo el material de colgado debe inspeccionarse periddica-
mentey las unidades defectuosas que se sustituyan deben des-
echarse. Se recomienda encarecidamente que implemente un
programa de inspeccion y mantenimiento del equipo, que in-
cluya informes que deberan cumplimentar inspectores. Es po-
sible que existan normativas locales que, en caso de accidente,
exijan presentar pruebas de los informes de inspeccion y de las
acciones correctivas llevadas a cabo tras la deteccion de defec-
tos. Nunca se debe correr ningun riesgo en relacion a la seguri-
dad publica.
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SISTEMA DE COLGADO ARA

- Todos los sistemas ARA incluyen un sistema de colgado de 3
puntos de acero inoxidable.

- Lossoportesde colgado AX-LARAY AX-SARA son compatibles
con sus respectivos modelos de subgraves.

- AX-LARA y AX-SARA permiten la inclinacidon del array hacia
arriba (uptilt) y hacia abajo (downtilt).

- Todos los modelos, incluidos los subgraves, son aptos para
colgado.

- Todos los modelos utilizan 6 pasadores de fijacion rapida
para la union con otros sistemas. Se utilizan 4 pasadores en
la parte delantera (2 a la izquierda, 2 a la derecha) y 2 en la
parte trasera.

- Mantenga siempre los 6 pasadores en la caja, de este modo
cuando monte dos cajas, los pasadores de la caja numero dos
Nno se cambiaran de posicidn ni se moveran a la caja numero
uno O viceversa.

- El sistema de colgado FSSTM (Fast Set Splay) para angular las
cajas en posicion de apilado en pasos de 1°, de 0° a 7° (LARA)
y de 0°a10° (SARA), combinado con el sistema de fijacion de
3 puntos agiliza los procesos y reduce significativamente los
tiempos de montaje.
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ARA RIGGING SYSTEM

- Cuando las unidades salen de fabrica llevan un pasador de
seguridad en la placa trasera insertado por el lado derecho
en el orificio “PIN HOLDER", y otro pasador insertado por el
lado izquierdo en “STORE LINK". Inserte el primer pasador
en el angulo deseado, y para bloquear la biela inserte el otro
pasador en el angulo elegido mas 1. Por ejemplo, si el angulo
deseado es de 4 grados, inserte el pasador de “PIN HOLDER”"
en el orificio “4" y el pasador de “STORE LINK" en el orificio
“5". Si el angulo deseado es de 7 grados, inserte el pasador
de “PIN HOLDER" en el orificio “7", y el pasador de “STORE
LINK" en el orificio marcado como “7+1". Asegurese de que la
biela trasera de la unidad superior queda encajada entre las
placas traseras de |la unidad inferior para garantizar que las
dos unidades estan bien sujetas.

El uso de 2 pasadores en la biela trasera es necesario para apilar
los sistemas y bloquear el posible movimiento entre unidades.
Para ajustar la angulacion entre unidades al volar o apilar los
sistemas, inserte el primer pasador en el orificio seleccionado,
por ejemplo 3° vy, una vez las cajas se han angulado a 3° inserte
el segundo pasador en el orificio +1°, en este caso 4°.

Las estructuras de colgado AX-LARA y AX-SARA pueden ser

transportadas sobre |la primera caja cuando éstas estan apila-
das en los carros de transporte.
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ARA series

Resolucion de problemas

PROBLEMA

CAUSA

SOLUCION

El indicador LED de encendido
no se ilumina cuando se conec-
ta a la red eléctrica.

1. Conector(es) suelto(s).
2. Cable defectuoso.
3. Fusible fundido.

4. Amplificador dafiado (LED PROTECT encendido).

1. Compruebe los conectores powerCON truel en ambos extremos del ca-
ble ECPK. Compruebe las conexiones en el sistema y los paneles de dis-
tribucion de energia.

2. Antes de sustituir el fusible fundido por uno del mismo tipo, compruebe
gue no se han producido danos visibles en la unidad.

3. Sustituya el modulo de alimentacion.

La unidad no suena.

1. Cable de sefal con conector(es) suelto(s).
2. La fuente no emite sonido.

3. Cable de senal defectuoso.

4. Matrix-66 sin audio.

5. La unidad esta silenciada en ALMA.

6. Transductores danhados.

1. Compruebe los conectores XLR y Ethercon en ambos extremos del cable.

2. Desactive “Silenciar” y encienda la fuente de audio. Compruebe el flujo de
senal.

3. Compruebe que no hay danos visibles ni cortes en el cable. Pruebe a sustituir
el cable.

4. Compruebe el flujo de senal.
5. Restablecer los parametros en la pantalla de la unidad (Reset).

6. Compruebe el estado de la unidad en ALMA. Sustituya los transductores.

Sonido distorsionado.

1. Nivel de la senal de entrada excesivo.

2. Sise enciende el LED LIMIT la unidad ha alcanza-
do los niveles maximos de funcionamiento.

3. Transductores danados.

1. Compruebe el nivel de entrada en ALMA. Reduzca el nivel de entrada.
2. Compruebe el nivel de salida en ALMA. Reduzca el nivel de entrada
o la Ganancia del Dispositivo/ Grupo.

3. Utilice la funcion SOLO de ALMA para supervisar el estado de los trans-
ductores.
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Resolucion de problemas

La(s) unidad(es) no se
conectan a ALMA

1. Compruebe las preferencias de Comunicacion en
ALMA.

2. Matrix-66 sin alimentacion.
3. Cableado y/o conectores defectuosos.

4. La unidad esta configurada en modo DHCP pero
la red no tiene router.

5. La unidad esta configurada en modo
estatico pero la direccion IP no coincide con
la del ordenador.

6. Mascara de subred incorrecta.

1. Seleccione el adaptador de red correcto.

2. Encienda el Matrix-66.

3. Compruebe los cables y conectores, asegurese de que estan
insertados correctamente en la entrada del amplificador.

4. Configurar la unidad en modo Estéatico (Static) o incluir un DHCP / router
en la red.

5. Utilice el mismo rango de direcciones IP. Por ejemplo, ordenador
10.0.0.10, sis temas 10.0.0.20 - 10.0.0.100
6. Utilice 255.255.255.0 tanto en el ordenador como en los dispositivos.

Ruido o zumbido.

1. Bucle de tierra.

1. Conecte el sistema de audio y la mesa de mezclas al mismo circuito.

Las funciones de ALMA no
estan operativas.

1. Firmware sin actualizar.

1. Compruebe la version del firmware y actualice con ALMA.

El sonido de la unidad no es el
esperado.

1. Transductor(es) defectuoso(s).
2. Existe una “EQ" en el dispositivo en ALMA.

1. Compruebe el estado del transductor en ALMA o mida la respuesta en
frecuencia del sistema.

2. Compruebe en ALMA o en la pantalla de la unidad que no hay ecuali-
zaciones o procesados activos en la unidad. Reinicie el dispositivo si es
necesario.
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